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UN.04.01.01 DYLATACJA MODULOWA O PRZESUWIE DO 80 MM WLACZNIE

DYLATACJA MODULOWA O PRZESUWIE 80 + 120 MM
WLACZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wymiang dylatacji na modutowe urzadzenie dylatacyjne.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na i przy obiektach inzynierskich zlokalizowanych na drogach na terenie miasta Krakowa.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wymiang
istniejacych dylatacji na modulowe urzadzenie dylatacyjne na krawedzi nasypu drogowego i ustroju niosacego obiektu
inzynierskiego (wraz z odwozem i zagospodarowaniem powstatych odpadow z rozebranej dylatacji zgodnie z ustawg o
odpadach) wg wskazan Zamawiajacego, w zakresie:

a) dylatacja modulowa o przesuwie do 80 mm wiacznie,
b) dylatacja modutowa o przesuwie 80 + 120 mm wiacznie.
Powyzszy zakres robot moze dotyczy¢:
— wymiany istniejacej dylatacji asfaltowej lub asfaltowo-mechanicznej na nowa dylatacje modutowa,
— wymiang istniejacej dylatacji blokowej na nowa dylatacje modutowa,
— wymiang istniejacej dylatacji modutowej na nowa dylatacj¢ modutowa.
i kazdorazowo obejmuje opracowanie dokumentacji technicznej wymiany istniejacej dylatacji na nowa dylatacje
modutows.

1.4. Okreslenia podstawowe

— urzadzenie dylatacyjne — konstrukcja instalowana w strefie dylatacji, umozliwiajagca swobodne odksztatcenia
przeset mostu oraz niezakldcony przejazd pojazdéw mechanicznych,

— szczelina dylatacyjna, przerwa dylatacyjna — szczelina wykonana celowo w obiekcie mostowym, ktdra umozliwia
kompensowanie odksztalcen elementow konstrukcyjnych wywolanych: zmianami temperatury, dziataniem
obcigzen ruchomych, procesami reologicznymi elementéw konstrukcyjnych obiektu, sprezeniem ustroju itp.,

— modulowe urzadzenie dylatacyjne — urzadzenie dylatacyjne zbudowane w postaci wewnetrznie geometrycznie
zmiennego uktadu pretow. Beleczki wbudowane w plaszczyznie jezdni moga by¢ oparte na belkach trawersowych.
przemieszczenia krawedzi szczeliny dylatacyjnej sa kompensowane przez zmiang odleglosci migdzy beleczkami
wbudowanymi w plaszczyznie jezdni. System sterowania geometria rusztu zapewnia, ze odlegltosci w $wietle
mi¢dzy beleczkami jezdni sg jednakowe podczas pracy urzadzenia. Catkowite przemieszczenie w szczelinie
dylatacyjnej jest dzielone na przemieszczenia kilku modutow, z ktorych kazdy umozliwia przemieszczenia o tej
samej wielkosci,

— przemieszczenie nominalne - maksymalny zakres zmiany polozenia wzgledem siebie skrajnych elementow
urzadzenia dylatacyjnego, ktory zapewnia mu optymalne warunki eksploatacji i eksploatacji i zakladana trwato$¢.

— temperatura montazu - temperatura konstrukcji obiektu mostowego podczas montazu obiektu mostowego lub jego
elementdw, np. urzadzenia dylatacyjnego,

— naktadki wyciszajace - ptyty metalowe mocowane na stalowych profilach (skrajnych i posrednich) modutowych
urzadzen dylatacyjnych, ktéore zmieniajg ksztalt szczeliny dylatacyjnej. Po zamocowaniu nakladek szczelina
dylatacyjna przybiera ksztalt zblizony do pity zgbatej (lub sinusoidy) i kola pojazdéw najezdzaja zawsze na
krawedzie szczeliny ustawione skosnie do kierunku ruchu,

— wodoszczelne urzadzenie dylatacyjne - urzadzenie dylatacyjne, ktére uniemozliwia wptywanie wody z jezdni i
chodnikow w glab szczeliny dylatacyjnej,

— pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
1.5.1. Dokumentacja projektowa

Wykonawca na wiasny koszt sporzadzi dokumentacj¢ projektowa wykonania urzadzenia dylatacyjnego (w
przypadku zastgpienia innego niz modutowego urzadzenia, np. urzadzenia blokowego) lub wymiany (w przypadku
zastgpienia modutowego urzadzenia). Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i inne dokumenty
niezbedne do poprawnego zaprojektowania urzadzenia dylatacyjnego i zrealizowania robot.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST UN.00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.

Nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne, dla ktérych gwarantowany okres uzytkowania jest nie krétszy niz 20
lat, przy czym przez pojgcie ,,gwarantowany okres uzytkowania” nie nalezy rozumie¢ jako gwarancja dana przez
producenta czy Wykonawcg, lecz jako wymodg zastosowania takich materiatow, rozwigzan i jakosci wykonania, ktore
zapewnia bezawaryjny okres eksploatacji przy normalnych warunkach uzytkowania i zapewnieniu odpowiedniego
poziomu utrzymania.

Nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne, ktore sg oznakowane CE lub znakiem budowlanym §wiadczacym o
zgodnosci z aprobata lub rekomendacja techniczng wydang przez IBDiM. Urzadzenie powinno by¢ przystosowane do
eksploatacji w warunkach ruchu ciezkiego.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomocg urzadzenia dylatacyjnego powinno zapewnic:

—  szczelno$¢ potaczenia,

—  rownos$¢ nawierzchni,

— swobode odksztatcenia ustroju nosnego obiektu,

—  zblizone warunki ruchu dla kot pojazdéw w obrebie nawierzchni i dylatacji,

—  swobode poziomych przemieszczen zdylatowanych kraweznikéw i odpowiednig oston¢ szczelin w obrgbie
chodnikow.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno by¢ nieprzerwane na catej szerokoSci pomostu w obrebie
jezdni, paséw awaryjnych, opasek i chodnikow.

Nalezy stosowa¢ urzadzenia dylatacyjne zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego. Urzadzenia te
powinny:

— przebiega¢ w sposob ciagly na catej szerokosci pomostu,

—  by¢ zamocowane za pomocg $rub lub kotew we wnekach uformowanych w konstrukcji obiektu, zapewniajacych
przenoszenie sit od dynamicznych oddzialywan kot pojazdow,

— mie¢ odpowiednio uksztattowane krawezniki stanowigce integralng czg¢$¢ urzadzenia,

— charakteryzowac¢ si¢ fatwoscia napraw wykonywanych z gory i wymagajacych zamknigcia jezdni tylko na potowie
szerokosci,

— by¢ wyposazone w samoklinujace si¢ wktadki neoprenowe.

2.2 Materialy do wykonania robét

Przy montazu urzadzen dylatacyjnych modulowych w ustroju niosgcym obiektu inzynierskiego nalezy
stosowac¢ nastgpujace materiaty:
— urzadzenie dylatacyjne,
— Dblachy wyciszajace dylatacji,
— oslony boczne szczeliny dylatacyjnej gzymsow,
— elementy kotwiace,
— materialy wypelniajace wneke dylatacyjna,
— materialy uszczelniajace.

Nalezy zastosowa¢ modutowe urzadzenia dylatacyjne szczelne mocowane w konstrukcji obiektu mostowego.
Zastosowane urzadzenie dylatacyjne powinno by¢ wodoszczelne. Nalezy stosowa¢ co do zasady urzadzenie
jednomodutowe o przesuwie zgodnym z dokumentacja projektowa. Urzadzenia jednomodutowe powinny sktadac si¢ z
dwoch skrajnych stalowych beleczek (prowadnic) zakotwionych na krawedziach konstrukcji mostowej utrzymujacych
jeden elastomerowy profil uszczelniajacy.

Urzadzenia wielomodulowe powinny by¢ zlozone z dwodch skrajnych beleczek jezdni zakotwionych na
krawgdziach konstrukcji mostowej, kilku (co najmniej jednej) posrednich beleczek jezdni oraz odpowiedniej liczby (co
najmniej dwdch) elastomerowych profili uszczelniajacych. Posrednie beleczki powinny by¢ odpowiednio podparte (np.
na belkach trawersowych lub innych elementach stalowych) i tworzy¢ mechanizm geometrycznie zmienny,
odksztalcajacy si¢ swobodnie pod wptywem przemieszczen krawedzi przesta mostowego i zachowujacy jednoczesnie
wymagana sztywno$¢ pod wplywem obciazen wywolywanych przejazdem pojazdéw mechanicznych.
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Przemieszczenie nominalne jednego modulu co do zasady powinno by¢ ograniczone do 80 mm. Urzadzenie
dylatacyjne powinno by¢ kotwione w konstrukcji obiektu za pomoca kotew w postaci petli, Srub, blach itp.
stanowigcych integralne czeSci urzadzenia. W sktad urzadzenia dylatacyjnego powinny wchodzi¢ rowniez blachy
zabezpieczajace szczeliny dylatacyjne na chodniku i w gzymsach ze stali nierdzewnej. Wszystkie elementy dylatacji
(stalowe beleczki, elementy podpierajace, profile uszczelniajace, elementy kotwiace, blachy zabezpieczajace i inne)
powinny by¢ przedmiotem PN lub aprobaty technicznej wydanej dla urzadzenia dylatacyjnego, ktora powinna okresla¢
wymagania materialowe dla poszczegdlnych elementow urzadzenia. Wymagania dla elastomeru stosowanego do
produkcji elementéw uszczelniajacych dla modutowych urzadzen dylatacyjnych podano aprobacie lub rekomendacji
technicznej IBDiM konkretnego urzadzenia dylatacyjnego.

2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne

Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, z wyjatkiem elementow zakotwien stykajacych si¢ z betonem

(petle kotwiace), powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie. Elementy metalowe wystawione na dziatanie czynnikdéw

atmosferycznych, ksztattowniki powinny by¢ wykonane:

— ze stali zwyklej zabezpieczonej przed korozja przez powloki metalizacyjno-malarskie. Rodzaj zastosowanej
powloki, liczba i grubo$¢ naniesionych warstw powinny by¢ okreslone w ocenie technicznej urzadzenia
dylatacyjnego lub w projekcie technicznym urzadzenia dostarczonym przez Wykonawce z zastrzezeniem
wykonania powloki metalizacyjno-malarskiej o grubosci nie mniejszej jak facznie 240um - gdy ocena techniczna
podaje warto$¢ mniejsza jak 240um. W takim przypadku materiaty, z ktérych wykonana zostanie powloka
antykorozyjna powinny mie¢ aprobat¢ lub rekomendacj¢ techniczng IBDiM.

2.4. Wypelnienie szczeliny dylatacyjnej i uszczelnienie miedzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnia

Jezeli projekt urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, beton stosowany do wypelnienia strefy zakotwienia
urzadzenia dylatacyjnego powinien odpowiada¢ wymogom ST UN.03.02.01. Klasa betonu uzywanego do wypetnienia
stref zakotwien urzadzen dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa betonu ptyty pomostu.

Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spetniajacej wymagania ST UN.03.01.01.

Klasa stali powinna by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Srednica, klasa stali, dtugosci i
rozstawy pretow wychodzacych z plyty ustroju niosacego w rejonie wneki dylatacyjnej powinny by¢ okreslone przez
producenta urzadzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one montowane razem ze
zbrojeniem plyty i objete odrebng specyfikacja dotyczaca robot zbrojeniowych.

Uszczelnienia szczeliny migdzy urzadzeniem dylatacyjnym i nawierzchnia nalezy wykonac z elastycznej masy
zalewowej na bazie asfaltu modyfikowanego z dodatkiem polimerdéw, wypetniaczy oraz substancji powierzchniowo-
czynnych, stanowigcg lepiszcze wypelnienia.

Nalezy stosowa¢ masg zalewowa o wlasciwosciach podanych w tablicy:

Lp. | Wilasciwos$c Jednostka Wymagania Metoda badan wg

1 Temperatura migknienia wg PiK °’C > 60 PN-EN 1427:2001 [5]

2 Penetracja w temperaturze 25 °C 0,1 mm <90 PN-EN 1426:2001 [6]

3 Penetracja dynamiczna w temperaturze 0,1 mm <120 Procedura IBDiM — TWm-32/98 [14]

35°C
4 Splywnosé w temperaturze 60°C mm <5 PN-B 24005:1997 [7], Procedura Nr
PB/TN-2/1

5 Nawr6t sprezysty w temperaturze 25°C % >80 PN-EN 13398[8]

6 Temperatura tamliwosci wg Fraassa °C Badanie PN-EN 12593[9]
identyfikacyjne

7 Analiza w podczerwieni - Badanie PN-EN 1767:2002[10]/Procedura PW
identyfikacyjne

Do gruntowania podloza przed wylaniem masy zalewowej nalezy stosowa roztwor spetniajacy
wymagania podane w tablicy:

Lp. Wlasciwosé Jednostka Wymagania Metoda badan wg
1 Wryglad zewnetrzny i - Jednorodna przezroczysta ciecz PN-B-24620:1998[11]
konsystencja robocza barwy jasnozohej bez widocznych

zanieczyszezen. W temp. (23+2)°
tatwo si¢ rozprowadza na plytce
szklanej tworzac powtoke bez

pecherzy
2 Lepkosc¢ (czas wyplywu, kubek s <100 PN-EN ISO 2431:1999[12]
wypltywowy ISO & 4 mm)
3 Zdolnos¢ wysychania h <3,0 PB/TM-1/10
4 Zawarto$é wody Y%(m/m) <0,5 PN-EN ISO 9029:2005[13]
3 Analiza w podczerwieni - Badanie identyfikacyjne PN-EN

1767:2002/[10]Procedura PQ
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2.5. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim zamiarze przed uzyciem tego materiatu,
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody inspektora nadzoru.

2.7. Przechowywanie i skltadowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do roboét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
inspektora nadzoru.

2.8. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wilasciwoséci. Wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreSlonej partii materiatdw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy inspektora nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione
nastgpujace warunki:

a) Inspektor nadzoru begdzie mial zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcey oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inspektor nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwodrni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,
Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla inspektora nadzoru
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Wykonawca przystgpujacy do montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien
mie¢ do dyspozycji nastepujacy sprzet:

—  pite mechaniczna,

— miot pneumatyczny,

— szlifierki i pity do cigcia metalu,

—  sprezarke powietrza 200+300 m3/h z filtrem przeciwolejowym,
— piaskownice,

— wiertarke do wiercenia otwor6w na sworznie lub $ruby,
— pedzle do naktadania $rodka gruntujgcego,

— mieszadlo wolnoobrotowe do przygotowania zaprawy,
— szpachle, grace do naktadania zaprawy,

—  zuraw samojezdny lub samochodowy,

—  sprzet do transportu pomocniczego.

O doborze sprzetu decyduje Wykonawca w zalezno$ci od zakresu realizowanych robot przy czym sprzet
powinien by¢ zaakceptowany przez Przedstawiciela zamawiajacego/Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport materialéw

Transport 1 skladowanie urzadzenia dylatacyjnego i innych materialdow powinno odbywac si¢ zgodnie z
zaleceniami producentdow zawartymi w kartach technicznych, w sposob zabezpieczajacy je przed mechanicznym
uszkodzeniem i szkodliwym dziataniem czynnikow atmosferycznych.
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Przenoszenie zblokowanej dylatacji w trakcie transportu i montazu, o ile instrukcja producenta nie podaje
inaczej, powinno odbywac si¢ za pomoca odpowiedniej belki trawersowej o dtugosci roéwnej co najmniej dlugosci
dylatacji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robo6t obejmuja:
— roboty przygotowawcze,
—  wykonanie robot,
— roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie wskazan Inspektora:
— ustali¢ lokalizacj¢ robot,
— ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot,
—  okresli¢ kolejnosc¢, sposob i termin wykonania robot,
— wprowadzenie oznakowania drogi na okres robot.

5.4. Wykonanie robot
5.4.1 Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jego montazu
5.4.1.1. Zasady ogolne

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien by¢ wykonany dla $cisle okreslonego obiektu mostowego.
Zamontowanie urzadzenia dylatacyjnego w innym obiekcie niz ten, dla ktérego zostalo ono zaprojektowane oraz
wprowadzenie do niego zmian konstrukcyjnych i przerdbek bez pisemnej zgody producenta jest niedopuszczalne.

Wszelkie prace projektowe powinny byé poprzedzone szczegblowa inwentaryzacja obiektu w zakresie
niezbednym do zaprojektowania i montazu nowego urzadzenia dylatacyjnego. Inwentaryzacj¢ wykonuje Wykonawca
(projektant Wykonawcy) na wlasny koszt.

5.4.1.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego

Projekt urzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie rysunkow
konstrukcyjnych obiektu sporzadzonych w oparciu o szczegdlowa inwentaryzacj¢ wykonang i dostarczong przez
Wykonawce i obejmujacych:

—  przekrdj poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

— rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktow na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,
— dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przesta i przyczotka w strefie dylatacii,

— W pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnie.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowaé calg szerokos¢ obiektu mostowego: jezdni¢ 1 plyty
chodnikowe.

W przypadku urzadzen jednomodulowych gorna krawedz beleczki skrajnej w strefie chodnikowej
powinna pokrywa¢ si¢ z nawierzchnia chodnika, co zabezpiecza szczeling dylatacyjng w strefie chodnikowej
przed zbieraniem si¢ w niej zanieczyszczen oraz umozliwia tatwy dostep do wkladki elastomerowej w celu jej
ewentualnej wymiany.

Tymczasowe blokady urzadzenia dylatacyjnego powinny by¢ zaprojektowane w taki sposdb, aby nie
ingerowaly w powloke docelowego zabezpieczenia antykorozyjnego urzadzenia. W szczegodlnosci blokady nie
moga by¢ spawane do glowek beleczek skrajnych.

Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien zawierac:

— opis techniczny i technologiczny wykonania urzadzenia dylatacyjnego,

—  przekrdj podtuzny i przekroje poprzeczne urzadzenia,

— rysunki szczegétowe elementow (takich jak profile dylatacyjne, trawersy, kotwy w strefie jezdni i chodnikow,
blachy ostonowe, blachy fartuchowe itp.),

—  ksztalt w planie wngki dylatacyjnej oraz wymiary wneki dylatacyjnej,

—  klasg betonu we wnece dylatacyjnej,

— plan rzednych stabilizacji profili,

— rozmieszczenie, ksztalt i §rednice, klas¢ stali pretow kotwiacych, w tym pretow wyprowadzonych z ustroju
niosacego oraz szczegdty mocowania do ustroju niosgcego,

—  sposob zabezpieczenia antykorozyjnego elementéw stalowych urzadzenia dylatacyjnego,
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— szczegbly zakonczenia izolacji przeciwwodnej plyty pomostu oraz nawierzchni asfaltowej przy urzadzeniu
dylatacyjnym,

—  sposob odwodnienia i uszczelnienia strefy dylatacyjnej,

—  szczegoty urzadzenia dylatacyjnego, dostosowanego do przekrojow jezdni i chodnikow,

— informacje o ustawieniu fabrycznym rozwartosci urzadzenia dylatacyjnego.

5.4.1.3. Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego

Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego wykonuje Wykonawca (projektant Wykonawcy) na wilasny koszt,
w uzgodnieniu z producentem urzadzenia dylatacyjnego.
Projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego powinien wskazywaé sposob demontazu istniejacej dylatacji
i innych elementéw obiektu tj. nawierzchnie, kapy, czesSci konstrukcji ustroju niosacego, $cianki przyczoétka, itp.
i przedstawia¢ rozwigzanie przygotowania wneki (koryta) dylatacyjnej (sposdb przygotowania konstrukcji do montazu
nowego urzadzenia dylatacyjnego), w tym okreslac:
— sposob mocowania urzadzenia w ptycie ustroju niosacego 1 S$ciance przyczotka (w razie potrzeby
wyksztalcenie odpowiedniej belki zelbetowej wraz z zazbrojeniem),
— wymagania odno$nie montazu urzadzenia dylatacyjnego zgodnie z instrukcja producenta,
—  kolejnos¢ robot montazowych,
— sposob wykonania potaczenia urzadzenia dylatacyjnego z nawierzchnia — uszczelnienie styku.

5.4.2. Przygotowanie wneki dylatacyjnej

Przed przystapieniem do robot nalezy przystapi¢ do demontazu istniejacej dylatacji i w niezbednym zakresie
innych elementéw obiektu tj. nawierzchni, czgsci kap, czesci konstrukeji ustroju niosgcego, Scianki przyczoitka, itp.

Przygotowane wneki w celu zakotwienia nowego urzadzenia dylatacyjnego powinny mie¢ ksztatt i wymiary
zgodne z projektem urzadzenia dylatacyjnego.

Zbrojenie wyprowadzone z konstrukcji, a takze dodatkowe zbrojenie zakotwien powinny by¢ zgodne z
projektem urzadzenia dylatacyjnego. Nalezy sprawdzi¢ wystapienie ewentualnej kolizji montowanego urzadzenia z
istniejacym zbrojeniem.

Przygotowanie wnek dylatacyjnych dla zamocowania urzadzen dylatacyjnych obejmuje nastgpujace czynnoSci:

— wykonanie rozbiorek istniejacej dylatacji, wyposarzenia i konstrukeji,

— oczyszczenie konstrukcji w miejscu wneki na urzadzenie dylatacyjne,

— deskowanie wneki na urzadzenie dylatacyjne,

— ulozenie zbrojenia, w tym pretdw kotwiacych urzadzenie dylatacyjne do ptyty pomostu. Srednice pretow

kotwigcych i ich rozstaw okresli producent urzadzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia dylatacyjnego,

— ewentualne zabetonowanie koncowych odcinkéw plyty pomostu w rejonie dylatacji tak, aby uzyskaé przerwe

dylatacyjna o szerokosci okreslonej przez producenta urzadzenia,

— oczyszczenie wneki dylatacyjnej przed przystapieniem do montazu urzadzenia dylatacyjnego.

Podczas robot powstana odpady z rozebranej dylatacji (dylatacje modutowe, dylatacje bitumiczne, tasmy
dylatacyjne (panele), kotwy, uszczelnienia, saczki), ktore nalezy odwies¢ i zagospodarowa¢ zgodnie z ustawa o
odpadach w ramach jednostki obmiarowej niniejszej ST.

W razie wykonania innych robot towarzyszacych przy przygotowywaniu wnegki dylatacyjnej, nalezy je
rozliczy¢ wg odrgbnych ST. Mozliwe roboty to:

— rozbiorka nawierzchni wg. ST UN.02.01.01,

— rozbiorka podlewek, konstrukcji wg. ST UN.02.02.01,

5.4.3. Montaz urzadzenia dylatacyjnego

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktora jest producentem urzadzenia dylatacyjnego
lub autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wybor firmy montujacej urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji
Przedstawiciela Zamawiajacego / Inspektora nadzoru. Dokonywanie zmian w urzadzeniu dylatacyjnym bez
uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.

Roboty zwigzane z montazem obejmuja:

— ulozenie w przerwie dylatacyjnej urzadzenia dylatacyjnego,

— regulacj¢ ustawienia wysoko$ciowego urzadzenia dylatacyjnego,

— regulacj¢ urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego szerokosci rozwarcia do temperatury montazu,

—  zabetonowanie stref zakotwien,

— zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,

— odwodnienie strefy urzadzenia dylatacyjnego,

— ulozenie izolacji oraz wykonanie nawierzchni w bezposrednim sasiedztwie urzadzenia dylatacyjnego,

— uszczelnienie stykow.
Uwaga: Regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwarcia do temperatury montazu nalezy
wykona¢ w wytworni, przewidujac warto$¢ temperatury w harmonogramowym terminie robot. Jesli temperatura
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montazu jest inna niz przewidziana na podstawie harmonogramu, poziome ustawienie rozwarto$ci urzadzenia nalezy
dostosowac do pomierzonej lub prognozowanej krotkoterminowo temperatury montazu.

Jezeli projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, roboty montazowe nalezy wykona¢ jak
ponizej:

a) Dbezposrednio przed montazem nalezy usungé elementy zabezpieczajace,

b) przy uzyciu dzwigu urzadzenie dylatacyjne nalezy umiesci¢ nad wneka dylatacyjna w celu kontroli mozliwosci
ulozenia dylatacji i wyeliminowania ryzyka kolizji kotew z istniejacym zbrojeniem obiektu. W przypadku
wystapienia kolizji konieczne jest usunigcie przez Wykonawce kolidujgcego zbrojenia, w porozumieniu z
projektantem,

c¢) gdy nie wystepuja kolizje, nalezy umiesci¢ urzadzenie dylatacyjne we wnece dylatacyjnej na odpowiedniej
liczbie (wskazanej przez producenta urzadzenia) podno$nikéw hydraulicznych,

d) po ustawieniu dylatacji na podno$nikach nalezy przystapi¢ do jej regulacji geodezyjnej na wysoko$¢, w planie
(na dlugos¢ i szeroko$¢) oraz wzgledem osi szczeliny dylatacyjnej. O$ dylatacji musi pokrywaé si¢ z osia
szczeliny dylatacyjnej. Geodeta powinien skontrolowa¢ doktadno$é pionowego potozenia urzadzenia
dylatacyjnego w stosunku do projektowanej niwelety w oparciu o rzgdne w punktach charakterystycznych
naniesione w dokumentacji projektowej (projekcie urzadzenia dylatacyjnego). Ustawianie urzadzenia
dylatacyjnego powinno zakonczy¢é si¢ spisaniem przez geodete operatu geodezyjnego bedacym
potwierdzeniem prawidtowosci ustawienia urzadzenia,

e) przed wbudowaniem urzadzenia nalezy skontrolowa¢ doktadno$¢ poziomego ustawienia rozwartosci dylatacji,

f) po dokladnym ustawieniu dylatacji w planie i w pionie nalezy przystapi¢ do jej zastabilizowania poprzez
przyspawanie jej kotew do istniejagcego zbrojenia we wngce dylatacyjnej. Jezeli projekt urzadzenia
dylatacyjnego nie podaje inaczej, nalezy przyspawa¢ 80% kotew spoing amin = 4 mm do istniejacego
zbrojenia. W przypadku, gdy istniejace zbrojenie nie jest wyksztalcone w ilo$ci zapewniajacej przyspawanie
odpowiedniej ilosci kotew, nalezy zastosowa¢ dodatkowe taczniki zbrojenia o $rednicy i ze stali gatunku
uzgodnionych z producentem urzadzenia,

g) po przyspawaniu kotew do istniejacego zbrojenia nalezy odcig¢ elementy stuzace do rozsunigcia/zsunigcia
urzadzenia dylatacyjnego,

h) nalezy sporzadzi¢ protokot montazu urzadzenia dylatacyjnego z zanotowang temperaturag montazu urzadzenia.

5.4.4. Zabetonowanie wngki dylatacyjne;j

Bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien wnegke nalezy oczys$ci¢ za pomocg sprezonego powietrza z
pytow, luznych frakcji, wody na powierzchni betonu i innych zanieczyszczen. Blokady utrzymujace urzadzenie
dylatacyjne w czasie betonowania nalezy zwolni¢ bezposrednio po zabetonowaniu zakotwien, chyba ze projekt
montazu urzadzenia dylatacyjnego przewiduje inacze;j.

Betonowanie wneki dylatacyjnej nalezy wykonac i rozliczy¢ zgodnie z ST UN.03.02.01 lub UN.10.01.01.

5.4.5. Uszczelnienie i odwodnienie strefy dylatacji

Po zwigzaniu betonu we wnece dylatacyjnej, w strefie przydylatacyjnej nalezy:

— ulozy¢ i rozliczy¢ izolacj¢ zgodnie z ST UN.06.02.01,

— ulozy¢ i rozliczy¢ dren odwadniajacy izolacje wg ST UN.05.01.04,

— wykonac¢ i rozliczy¢ nawierzchni¢ wg ST UN.09.01.01, UN.09.01.02. Warstwa $cieralna nawierzchni powinna by¢
utozona 0 — 3 mm powyzej urzadzenia dylatacyjnego. Nawierzchni¢ w rejonie urzadzenia dylatacyjnego nalezy
zagesci¢ bardzo dokladnie. Niedopuszczalne jest niedoggszczenie warstw nawierzchniowych w sasiedztwie
urzadzenia dylatacyjnego. Zaggszczanie nalezy wykona¢ matym walcem o szeroko$ci roboczej okoto 1 m, ktory
bedzie si¢ poruszatl rownolegle do osi urzadzenia dylatacyjnego lub recznie plyta wibracyjna. Uszczelnienie
miedzy urzadzeniem dylatacyjnym 1 nawierzchnia nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami Producenta
urzadzenia dylatacyjnego, wykonujac uszczelnienie z masy zalewowe;j.

Uszczelnienie  strefy  przydylatacyjnej nalezy wykona¢ $ciSle wg wymagan producenta, zgodnie

z projektem urzadzenia dylatacyjnego w ramach jego montazu.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,
— uzupetnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementow drogowych lub terenowych,
— roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot,
— usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ dostarczone przez producenta jako komplet gotowy do zamontowania.
Kontrola wykonania warsztatowego w wytworni spoczywa na producencie. Protokoty kontroli materiatéw i calego
urzadzenia oraz odbioru w wytwdrni powinny by¢ dostarczone na budowe tacznie z urzadzeniem dylatacyjnym.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ cechy zewngtrzne urzadzenia dylatacyjnego
(sprawdzenie wygladu zewngtrznego urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez oceng uszkodzen
na powierzchni poszczegolnych elementow oraz kompletnosci urzadzenia).

6.3. Badania w czasie robot

Kontrola w czasie robo6t obejmuje:

— wykonanie wnek dylatacyjnych w konstrukcji ptyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ ksztalt i wymiary wneki, czy
powierzchnia wneki jest nalezycie oczyszczona, rozstaw, Srednice i oczyszczenie pretow kotwiacych,

— sprawdzenie jako$ci wykonania urzadzenia dylatacyjnego na podstawie projektu urzadzenia, aprobaty technicznej
IBDiM i certyfikatu jakosci producenta, nalezy zanotowaé temperatur¢ powietrza zmierzong w czasie
wbudowywania urzadzenia dylatacyjnego,

— wykonanie regulacji ustawienia wysoko$ciowego urzadzenia dylatacyjnego — nalezy sprawdzi¢ dokladnosé
pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowanej niwelety ptyty. Pomiary pionowego
potozenia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 6 punktach pomiarowych, usytuowanych
rowniez w liniach krawegznikéw na skrajnych beleczkach jezdni z obu stron urzadzenia dylatacyjnego. Blad
wysoko$ciowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie moze przekroczy¢ warto$ci = 5 mm,

— wykonanie regulacji ustawienia szerokos$ci urzadzenia dylatacyjnego i dostosowanie jej do temperatury montazu
nalezy wykona¢ bezposrednio przed zabetonowaniem zakotwien. Pomiary poziomego potozenia urzadzenia
dylatacyjnego nalezy wykona¢ w co najmniej 3 punktach pomiarowych, usytuowanych w osi jezdni i linii
krawgznikow. Maksymalna odleglo$¢ osi, w ktorych usytuowane sg punkty pomiarowe nie powinna by¢ wigksza
niz 6 m. Blad poziomego ustawienia rozwartosci ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w zadnym punkcie nie
powinien przekroczy¢ warto$ci £ 5 mm,

— jakosc¢ stali zbrojeniowej w strefach zakotwien, betonu i sposob wypetnienia strefy zakotwien,

— zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego (najpézniej w 8 godzin po zabetonowaniu zakotwien, chyba ze
producent podaje inaczej),

— wykonanie izolacji oraz nawierzchni w sgsiedztwie dylatacji wg odrebnej specyfikacji,

— sprawdzenie odwodnienia i uszczelnienia w strefie urzadzenia dylatacyjnego na zgodno$¢ z projektem urzadzenia
dylatacyjnego,

— sprawdzenie szczelnosci strefy dylatacyjne;.

Badanie szczelno$ci strefy dylatacyjnej nalezy przeprowadzi¢ nastepujaco:

a) w strefie dylatacyjnej umiesci¢ szczelne i szczelnie przylegajace do podloza otwarte naczynie o wysokosci

0,12 m i o szerokos$ci wigkszej niz szeroko$¢ dylatacji o 0,30 m po kazdej stronie dylatacji,

b) naczynie wypetié¢ woda do wysokosci 0,10 m,

¢) wodg utrzymac przez 24 h.

Za pozytywny wynik proby nalezy uzna¢ nieobnizenie si¢ poziomu wody w naczyniu. W przypadku wystapienia
przeciekow, nalezy wyjasni¢ przyczyny nieszczelno$ci, usungé usterki i ponownie wykonac probe.

Urzadzenie dylatacyjne powinno speinia¢ warunek odpornosci na powtarzalne obcigzenie dynamiczne wg
procedury badawczej IBDiM nr PB-TM-07.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) dylatacji modutowej o danym przesuwie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci i iloSci robot przed ich zakryciem.
Odbioru tego dokonuje Inspektor, po zgltoszeniu przez Wykonawce. Do robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
nalezg:

—  przygotowanie wngki dylatacyjne;j,

—  ulozenie pretow kotwiacych,

—  wykonanie wypetnienia z betonu,

—  ulozenie izolacji,

—  wykonanie uszczelnienia i odwodnienia w rejonie dylatacji.

8.3. Odbiér ostateczny

Odbidr ostateczny polega na ostatecznej ocenie jakosci, ilosci 1 warto$ci sprzedaznej wykonanych robot. Jezeli
wszystkie badania daty wyniki pozytywne, roboty nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami ST. Jezeli cho¢
jedno badanie dato wynik ujemny wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami. W tym wypadku
Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z ST i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

Przedmiotem odbioru koncowego moga by¢ tylko calkowicie zakoniczone roboty na obiekcie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa dylatacji modutowej o danym przesuwie obejmuje:

— prace i inne elementy wyszczeg6lnione w ST UN.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.2.

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie robdt, w tym: wykonanie projektu urzadzenia dylatacyjnego, wykonanie projektu montazu urzadzenia
dylatacyjnego, przygotowanie i wykonanie wngki dylatacyjnej w konstrukcji ptyty pomostu i przyczotka, utozenie
zbrojenia we wnegce dylatacyjnej, zabezpieczenie antykorozyjne elementéw urzadzenia dylatacyjnego, montaz
urzadzenia dylatacyjnego, wyregulowanie rozstawu elementoéw przekrycia dylatacji w dostosowaniu do aktualnej
temperatury, montaz oston bocznych szczeliny dylatacyjnej gzymsow, montaz blach wyciszajacych dylatacji,
wykonanie uszczelnienia strefy dylatacyjnej, wykonanie badan i pomiaréw, wykonanie innych robot opisanych w
ST,

— roboty wykonczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Vademecum biezacego utrzymania i odnowy drogowych obiektow mostowych. Rozdzial 7.3. Naprawa lub
wymiana urzadzen dylatacyjnych. GDDP, Warszawa 1998,

— Katalog detali mostowych (KDM). GDDKiA-BPBDiM ,,Transprojekt” Warszawa 2002 r.

—  Zalecenia dotyczace doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania i odbioru. GDDKIiA —
IBDiM, Warszawa 2007

— Obowiazujace normy.
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