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D-04.02.01a. WARSTWA POSLIZGOWA Z GEOWLOKNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robét zwigzanych
z wykonywaniem warstwy poslizgowej z geowlokniny.

1.2. Zaktes stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1. ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne".

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem watstwy
poslizgowej z gewldkniny wedlug dokumentacji projektowe;.

1.4. Oktreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa poslizgowa - warstwa poslizgowa z geowlokniny.
Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami 1

okresleniami podanymi w p. 1.4 ST D-00.00.00 "Wymagania ogélne"

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania og6lne
Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w ST 1D-00,00.00. "Wymagania ogélne" pkt 2.

Geowloknina stosowana jako warstwa poslizgowa pod plyta betonows powinna by¢ wykonana z poliolefinéw

(wlokien polipropylenowych lub polietylenowych) odpornych na dzialanie alkaliéw i1 powinna spelnia¢ nastepujace

wymagania:

-masa powierzchniowa wg PN-EN ISO 9864: 450 - 550 [g/m2],

-wytrzymalo$¢ na rozciaganie wzdluz i wszerz pasma wg PN-EN ISO 10329: 220 [kN/m)]

-gtubos¢ przy nacisku 20 kPa wg PN-EN ISO 9863-1: 22 [mm]

-wodoptzepuszczalnosé prostopadla do plaszezyzny geowldkniny, h=50 mm wg PN-EN ISO 11058: 245 [1/m2s]

-zdolnos$¢ przeplywu wody w plaszczyznie geowldkniny przy nacisku 20 kPa, przy spadku hydraulicznym i=1
wg PN-EN ISO 12958: 24.0 *10-6 [m2/s]

2.2. Warstwa poslizgowa
Warstwa ukladana pomiedzy podbudows betonowa a nawierzchnia betonowa.
Material powinien posiada¢ aprobate techniczna IBDIM.

Material nalezy uklada¢ z uwzglednieniem zakladéw technologicznych wg wytycznych producenta.
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3.SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany przy ukltadaniu geowldkniny
Nalezy stosowac¢ drobny sprz¢t pomocniczy taki jak; néz, nozyce, mlotek itp.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og6lne
Ogolne wymagania dla transportu podano w ST 1D-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 4.

4.2. Transport i sktadowanie materialu

Transport powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdzialajacy uszkodzeniu materialu 1 opakowania ochronnego. W
szczegblnosci nalezy uwazaé, aby rolki materialu nie byly zalamywane w czasie transportu 1 podczas przeladunkow.

Material moze bys skladowana na placu niezadaszonym pod warunkiem, ze dopuszcza to producent, i ze opakowanie
fabryczne nie zostalo uszkodzone. W przeciwnym przypadku, a takze przy dlugotrwalym skladowaniu, material
nalezy przechowywa¢ w magazynach zadaszonych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza
Podlozem pod geowldkning bedzie podbudowa betonowa.

Podloze powinno zosta¢ oczyszczone z elementdw, ktére moglyby uszkodzi¢ geowldknine.

5.3. Ukltadanie geowlokniny
Szerokos¢ materialu powinna by¢ dostosowana do szerokosci wykonywanego korpusu wedlug dokumentacii
projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Zasady ogodlne kontroli jakosci robé6t podano w ST 1D-00.00.00 "Wymagania ogélne” pkt. 6.
6.2. Zakres kontroli jakosci

Kontrola jakosci obejmuje:
(a) kontrole przydatno$ci materialéw

Przydatnos¢ materialu nalezy ocenia¢ na podstawie atestow producenta oraz ogledzin w celu stwierdzenia,
czy material nie wykazuje wad fabrycznych 1 uszkodzen.

(b) Kontrole wykonania robot na podstawie oceny wizualnej w zakresie: rOwnosci ulozonej warstwy (brak sfalowan 1
zalaman materialu), ciaglosci ulozonej warstwy (brak uszkodzen mechanicznych materialu), prawidlowosci

wykonania zlaczy (zakladek).
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7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Roboty zwigzane z ulozeniem warstwy materialu podlegaja odbiorowi na zasadach okreslonych w ST 1D-00.00.00.
"Wymagania ogolne".

7.2. Odbior tobét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
czynnosci kontrolne wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.



