.Przebudowa istniejgcych drog publicznych w

graniach istniejagcych pasow drogowych w
zakresie budowy potaczenia ul. Krupniczej z ul.
Ingardena poprzez wyznaczenie przejazdow

Zuzial10 (C) Datacomp 1994-2011(lic. 16205)

rowerowych”
Przedmiar robot
Nr Kod Opis robot, wyliczenie ilosci robot J.m. |llosCc| Mnoz.
pozyciji Krotn.
1 Roboty ziemne
1.1 |[KNNR 5/70 |Kopanie rowow dla kabli, recznie, grunt kategorii lll
1/2
(11)*0,5*0,8 = 4,400000
0 = 0,000000
Ogotem: 4.4\ m3 4 4
1.2 |KNR 510/30 | Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego, o szerokosci do 0,6 m
1/2
(11)*0,470,3 = 1,320000
Ogotem: 1,3/ m3 1,3
1.3 |KNNR 5/70 |Zasypanie rowow dla kabli, recznie, grunt kategorii |-II
2 /1
(11)*0,570,4 = 2,200000
Ogotem: 2,2/m3 2,2
1.4 |KNNR 1/40 |Zageszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt sypki kategorii |-l|
3 /1
(11)*0,570,8 = 4,400000
Ogotem: 44\ m3 4 4
1.5 |KNR 501/10 | Budowa kanalizacji kablowej z rur DVR75 w gruncie kategorii Il - 1 otwor
6/1
m 11
1.6 |KNR 401/10 |Wywoz samochodami samowytadowczymi do 1 km, grunt kategorii lll - wysypisko Barycz
3/6
0 = 0,000000
(11)*0,5%0,25 = 1,375000
Ogotem: 1,4/ m3 1,4
1.7 |KNR 401/10 |Wywo0z samochodami samowytadowczymi, ziemia, dodatek za kazdy nastepny 1 km - razem 19 km
3/8
1,4 = 1,400000
Ogotem: 1,4/ m3 1,4 19
2 Roboty kablowe i montazowe
2.1 |KNR 510/10 |Wcigganie przewodow, z udziatem podnosnika samochodowego w wysiegnik oswietleniowy na stupie -
04/2 YDY 3x2,5mm?2
m 42
2.2 |KNNR 5/10 [Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego, na stupie - Oprawa 5370/ 40 LEDs 800mA CW 757 99W /
0 4/1 Zebra left, Light Exhauster
szt 2
2.3 |KNNR 5/10 |Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego, na stupie - przetozenie istn. opraw
0 4/1
szt 2
2.4 |[KNR 510/11 |Uktadanie kabli wielozytowych w rurach, pustakach lub kanatach zamknietych, do 1,0 kg/m - YKXS
4/2 5x16mma2
m 13
2.5 |KNNR 5/40 |Montaz podstaw bezpiecznikowych do stupa z wktadkag bezpiecznikowg 6A
6 /1
Kpl 4
2.6 |Kalkulacja |Dostawa i konfiguracja sterownikow LuCo w Systemie Monitoringu Oswietlenia
iIndywidualn
a
Kpl 2
2.7 |Kalkulacja |Obrobka kabli, komplet
iIndywidualn
a
Kpl 1
3 Pomiary | uziemienia
3.1 |Kalkulacja |Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej, piorunochronnej i skutecznosci zerowania, uziemienie ochronne
indywidualn |lub robocze
a
Kpl 1
3.2 |Kalkulacja |Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej, obwod 3-fazowy
iIndywidualn
a
Kpl 1
3.3 |Kalkulacja |Pomiar parametrow oswietlenia
iIndywidualn
a
Kpl 1
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rowerowych”
Nr Kod Opis robot, wyliczenie ilosci robot J.m. llosc Mnoz.
pozyciji Krotn.
4 Roboty towarzyszace
4.1 Kalkulacja Demontaz istniejgcych elementow sieci oswietlenia, wraz z przekazaniem do depozytu ZDMK
iIndywidualn
a
Kpl 1
4.2 Kalkulacja |Projekttymczasowe] organizacji ruchu na czas robot
iIndywidualn
a
Kpl 1
4.3 Kalkulacja | Tyczenie geodezyjne w terenie
iIndywidualn
a
Kpl 1
4.4 Kalkulacja 'Geodezyjnainwentaryzacja powykonawcza
iIndywidualn
a
Kpl 1
4.5 Kalkulacja |Dokumentacja powykonawcza
iIndywidualn
a
Kpl 1
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