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Sie¢ gazowa

Przedmiar robot

Tablica zmiennych globalnych

Opis ‘ Nazwa ‘ Obmiar llos¢
Sie¢ gazowa
przekrojkanatu DN32 PK25 3,14*(0,025"2)/4
przekrojkanatu DN32 PK32 3,14*(0,032"2)/4
przekréjkanatu DN40 PK40 3,14%(0,042)/4 0,00
przekréjkanatu DN50 PK50 3,14%(0,05"2)/4 0,00
przekréjkanatu DN63 PK63 3,14%(0,063"2)/4 0,00
przekréjkanatu DN75 PK75 3,14*(0,075"2)/4 0,00
przekréjkanatu DN90 PK90 3,14%(0,090"2)/4 0,01
przekréjkanatuDN110 PK110 3,14%(0,1172)/4 0,01
przekréjkanatu DN160 PK160 3,14%(0,16"2)/4 0,02
przekrojkanatu DN225 PK225 3,14%(0,225"2)/4 0,04
przekréj kanatu DN200 PK200 3,14%(0,2"2)/4 0,03
przekréjkanatu DN300 PK300 3,14%(0,32)/4 0,07
przekréj kanatu DN400 PK400 3,14%(0,4"2)/4 0,13
przekréj kanatu DN500 PK500 3,14%(0,5"2)/4 0,20
przekréj kanatu DN600 PK600 3,14%(0,6"2)/4 0,28
przekroj studni DN500 PS500 3,14%(0,5"2)/4 0,20
przekroj studniDN1000 PS1000 3,14*(1,3"2)/4 1,33
przekroj studniDN1200 PS1200 3,14*(1,52)/4 1,77
przekroj studniDN1500 PS1500 3,14*(1,8"2)/4 2,54
przekroj studni DN2000 PS2000 3,14%(2,32)/4 4,15
przekroj studni DN2500 PS2500 3,14%(2,8"2)/4 6,15
przekroj studni DN3000 PS3000 3,14%(3,32)/4 8,55
Nr Kod Opis robét, wyliczenie ilosci robét J.m. llosé
pozycji
1 Roboty przygotowawcze
1.1 Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych oraz sporzadzenie inwentaryzacji
powykonawczej
1.1.1  |KNNR 1/111/ |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa drég w terenie réwninnym
1
(5,3+302,6)/1000 = 0,3079
Ogodtem: 0,31 km 0,31
2 Roboty ziemne
21 Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych
2.1.1 |KNNR 1/307/ |Wykopy liniowe szerokosci 0,8-2,5'm o $cianach pionowych z recznym wydobyciem urobku w
4 gruntach suchych, gtebokosci do 3,0'm, kategoria gruntu llI-1V- przyjeto 10% cato$ci robot
G1 0,1*20,5 = 2,0500
G2 0,1*112,7 = 11,2700
G3 0,1%(200,2+6,5) = 20,6700
G4 0,1"63,4 = 6,3400
rury ostonowe
R1 0,1*9 = 0,9000
R2 0,1*10 = 1,0000
R3 0,1*9 = 0,9000
R4 0,1*9 = 0,9000
demontaze
0,1*297,3*1,0*0,9 = 26,7570
Ogodtem: 70,8/ m3 70,8
2.1.2 |KNNR 1/209/ |Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odktad, koparka 0,40'm3, grunt
6 kategorii lll- przyjeto 90% catosci robot
70,89 = 637,2000
Ogotem: 637,2/m3 637,2
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Nr Kod Opis robét, wyliczenie ilosci robot J.m. llos¢
pozycji
2.1.3 |KNNR 1/313/ |Umocnienie $cian wykopdw wraz z rozbiorkg palami szalunkowymi stalowymi (wypraskami) w
1 gruntach suchych, szerokos¢ do 1'm, umocnienie petne w gruncie kategorii I-1V, gteboko$¢ do 3'm
G1 2*20,5/0,9 = 45,5556
G2 2*112,7/0,9 = 250,4444
G3 2*(200,2+6,5)/0,9 = 459,3333
G4 2*63,4/0,9 = 140,8889
rury ostonowe
R1 2*9*1 = 18,0000
R2 2*10*1 = 20,0000
R3 2*9*1 = 18,0000
R4 2*9*1 = 18,0000
demontaze
demontaze 2*297,3*1,0 = 594,6000
Ogétem: 1564,8 | m2 1564,8
2.1.4 |KNNR 1/318/ |Zasypywanie wykopow szerokosci 0,8-2,5'm o $cianach pionowych, gtebokos¢ do 3,0'm, kategoria
4 gruntulll-IV
Wykop 70,8*10 = 708,0000
Dn160 -5,3%(0,15+0,160+0,3)*0,9 = -2,9097
Dn225 -302,6%(0,15+0,225+0,3)*0,9 = -183,8295
demontaze
297,3*PK225 = 11,8149
Ogétem: 533,1/m3 533,1
2.1.5 |KNNR 1/207/ |Roboty ziemne koparkami chwytakowymi z transportem urobku sam. samowyt. do 1°km, w ziemi
2(2) uprzednio zmagazynowanej w hatdach, koparka 0,40 'm3, grunt kategorii I-1ll, spycharka 55°kW,
samochod 5-10°t
wykop 70,8+637,2 = 708,0000
zasyp -(5633,1) = -533,1000
Ogétem: 174,9|m3 174,9
2.1.6 |KNNR 1/208/ |Naktady uzupetniajgce do tablic za kazdy dalszy rozpoczety 1 km odlegtosci transportu ponad 1 km
1(1) samochodami samowytadowczymi, drogi gruntowe, kategoria gruntu I-IV, samochdd do 5°t
174,9 = 174,9000
Ogétem: 174,9|m3 174,9
3 Roboty montazowe
3.1 Przebudowa sieci gazowej
3.1.1  |KNNR4/100 |Montazrurociggow z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi'160°'mm - analogia rury PE100 SDR17,6 Dn160
9/7 (2) wraz z podsypka i obsypka rurociggu, wymaganymi ksztattkami i tasmg ostrzegawcza
G3 53 = 5,3000
Ogotem: 53/m 53
3.1.2 |KNNR4/100 |Montazrurociggow z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi'225'mm - analogia rury PE100 SDR17,6 Dn225
9/10 (2) wraz z podsypka i obsypka rurociggu, wymaganymi ksztaltkami i tasmg ostrzegawcza
G1 14,3 = 14,3000
G2 86,6 = 86,6000
G3 152 = 152,0000
G4 49,7 = 49,7000
Ogétem: 302,6|/m 302,6
3.1.3 |KNRW 219/3 |Rury ochronne (ostonowe), Fi"’250 mm, PE - analogia montaz rury ostonowej PE100 SDR17,6 Dn400mm
06/12 (1) na istn. gazociggu
R1 9 = 9,0000
R2 10 = 10,0000
R3 9 = 9,0000
R4 9 = 9,0000
G3 12,3 = 12,3000
Ogotem: 49,3|m 49,3
3.1.4 |Kalkulacja Montaz ptéz dystansowych dla montazu rur ochronnych na rurze Dn150
indywidualn
a
R1 9/1,5+3 = 9,0000
R2 10/1,5+3 = 9,6667
R3 9/1,5+3 = 9,0000
Ogotem: 28 |kpl 28
3.1.5 |Kalkulacja Montaz ptéz dystansowych dla montazu rur ochronnych na rurze Dn200
indywidualn
a
R4 9/1,5+3 = 9,0000
G3 12,3/1,5+3 = 11,2000
Ogotem: 20 |kpl 20
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Nr Kod Opis robét, wyliczenie ilosci robot J.m. llos¢
pozycji
3.1.6 |Kalkulacja Montaz manszet ochronnych 150x400
indywidualn
a
R1 2 = 2,0000
R2 2 = 2,0000
R3 2 = 2,0000
Ogotem: 6| kpl 6
3.1.7 |Kalkulacja Montaz manszet ochronnych 200x400
indywidualn
a
R4 2 = 2,0000
G3 2 = 2,0000
Ogotem: 4 kpl 4
3.1.8 |KNR228/30 |Ksztattki PE narurociggach PE, Fi'160°'mm, kolana45° - analogia mufa elektrooporowa PE Dn160mm
5/4 (1) szt
3.1.9 |KNR228/30 |KsztattkiPE narurociggach PE, Fi'225°'mm, kolana45° - analogia mufa elektrooporowa PE Dn225mm
5/5 (1)
G1 2 = 2,0000
G2 2 = 2,0000
G3 2 = 2,0000
G4 2 = 2,0000
Ogotem: 8,0 szt 8,0
3.1.10 |KNR 228/30 |Ksztattki PE narurociggach PE, Fi’225°'mm,uki15° -analogiatuk 11°zPE Dn225mm
5/5 (3)
G1 3 = 3,0000
G3 1 = 1,0000
Ogotem: 4,0|szt 4,0
3.1.11 |KNR 228/30 |Ksztaltki PE narurociggach PE, Fi'225 'mm, tuki30°
5/5 (4)
G2 2 = 2,0000
Ogotem: 2,0|szt 2,0
3.1.12 |KNR 228/30 |Ksztaltki PE narurociggach PE, Fi'225°'mm, kolana45°
5/5 (1)
G2 2 = 2,0000
G3 4 = 4,0000
Ogotem: 6,0 szt 6,0
3.1.13 |KNR 228/30 |Ksztaltki PE narurociggach PE, Fi'225°'mm, kolana 90°
5/5 (2)
G1 1 = 1,0000
G4 1 = 1,0000
Ogotem: 2,0|szt 2,0
3.1.14 |KNR 228/30 |Ksztattki PE narurociggach PE, Fi'225 'mm, tréjniki - analogia trojnik redukecyjny PE Dn225/160
5/5 (8)
G3 1 = 1,0000
Ogotem: 1,0|szt 1,0
3.1.15 |Kalkulacja Demontazistniejgcego gazociggu
indywidualn
a
G1 12,1 = 12,1000
G2 85,6 = 85,6000
G3 148,2 = 148,2000
G4 51,4 = 51,4000
Ogotem: 297,3/m 297,3
3.1.16 |KNRW 219/2 |Préby szczelnosci i wytrzymatosci gazowych przytgczy domowych, proba szczelnosci i
20/2 wytrzymatosci - analogia proba szczelnosci i wytrzymatos$ci sieci gazowych
G1 1 = 1,0000
G2 1 = 1,0000
G3 1 = 1,0000
G4 1 = 1,0000
Ogotem: 4,0/m 4,0
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Nr Kod Opis robét, wyliczenie ilosci robot J.m. llos¢
pozycji
3.1.17 |Kalkulacja Nadzor eksploatatora sieci gazowej
indywidualn
a
G1 1 = 1,0000
G2 1 = 1,0000
G3 1 = 1,0000
G4 1 = 1,0000
Ogotem: 4,0 |ryczatt 4,0
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