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ROZBUDOWA UL. WROBELA - ETAP IV — AKTUALIZACJA DOKUMENTACIJI
PROJEKTOWEJ ROZBUDOWY ULICY WROBELA OD KM 0+757.35 DO KM
1+560.24 WRAZ Z ODWODNIENIEM, OSWIETLENIEM 1 PRZEKEADKAMI
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71/13, 70/3, 70/5, 69/3, 69/5 OBR. NR 106, JEDN. EWID. PODGORZE,
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CZESC A
WPROWADZENIE
WSTEP
1. TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest opracowanie przedmiaru na podstawie dokumentacji projektowej, w ra-
mach zadania:

ROZBUDOWA UL. WROBELA - ETAP IV - AKTUALIZACJA DOKUMENTAC]I PROJEKTOWE] ROZBUDOWY
ULICY WROBELA OD KM 0+757.35 DO KM 1+560.24 WRAZ Z ODWODNIENIEM, OSWIETLENIEM I
PRZEKEADKAMI KOLIDUJACEGO UZBROJENIA ORAZ WYKONANIE DOKUMENTAC]I PROJEKTOWE] NA
BUDOWE PRZYLACZY KANALIZAC]JI OPADOWE] UL. WROBELA OD KM 0+757.235 DO KM 1+560.24

ETAP IV TOM VIII - STALA ORGANIZACJA RUCHU

2. CEL OPRACOWANIA
Opracowanie ma na celu szacunkowe ustalenie zakresu robét.
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest okreslenie szacunkowego zakresu robét zwigzanych z wykonaniem do-
celowej organizacji ruchu wraz z robotami towarzyszacymi w ramach inwestycji wymienionej w punkcie 1.
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CZESCB
ZALOZENIA PRZEDMIAROWE
WPROWADZENIE
do opracowania zestawienia wielkosci i kosztow zadania inwestycyjnego na wykonanie rob6t

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 maja 2013 w sprawie szczegétowego zakresu i form
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowych ogtoszony w D.Z. z dnia 24 wrze$nia 2013r poz. 1129.

1.2. Katalog Naktadéw Rzeczowych (KNR).i Kosztorysowe Normy Nakladéw Rzeczowych ( KNNR ) lub
kalkulacje indywidualne.

1.3. Ustawa ,,Prawo Zamdéwien Publicznych” ujednolicony tekst ustawy z dnia 20 lipca 2017 r.
Dz. U. z 24 sierpnia 2017 r. poz. 1579.

1.4. Srodowiskowe Metody Kosztorysowania Rob6t Budowlanych - ogélne zasady i wzorce kosztoryso-
wania - wydanie | Warszawa Grudzien 2001

1.5. Oficyna Wydawnicza POLCEN sp. z 0.0. ,Regulamin kosztorysowania Polcen - wydanie I.

2. ZAWARTOSC RZECZOWA ZESTAWIENIA ROBOT ZADANIA INWESTYCYJNEGO

2.1. Bezposrednie wielkosci i zakres wykonania robét zgodnie z projektem i zatoZeniami technicznym i ob-
miarem wykonanym przez Biuro Projektowe..

3. METODA WYKONANIA PRZEDMIARU
3.1.Opracowanie obejmuje zestawienie planowanych robot w kolejnosci Specyfikacji Technicznych.

3.2.0bliczenie i podanie iloSci ustalonych jednostek przedmiarowych wg obmiaru wykonanego przez biuro
projektowe

3.3.Podstawa naktadéw rzeczowych sg Kalkulacje Indywidualne.

3.4.Opis rob6t i opis czynnos$ci wchodzacych w zakres robo6t sporzadzony przed wykonaniem robét na pod-
stawie opisu technicznego, Specyfikacji Technicznych.

4. DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Roboty beda prowadzone zgodnie z zatozeniami technologicznymi zawartymi w dokumentacji, Specyfika-
cjach Technicznych oraz przepisami BHP. i Ppoz

6. DANE DOTYCZACE ORGANIZACJI I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY, ZASADY I SPOSOB REALIZAC]],
ZASADY POKRYWANIA KOSZTOW

1. Koszty Projektu Organizacji i Zagospodarowania Placu Budowy pokrywa Wykonawca.
2. Doprowadzenie wody, energii elektrycznej, linii telefonicznej do placu budowy - na koszt Wykonawcy.
3. Dojazdy do placu budowy i koszty pozyskania materiatléw - pokrywa Wykonawca.
4. Obiekty i urzadzenia w obrebie placu budowy, ktérych koszt wykonania pokrywa Wykonawca:
- linie rozprowadzajace, wodociggowe, energetyczne i inne,
- sktadowiska materiatéw, wiaty, zaplecze socjalne,
- place manewrowe i dojazdy do sktadowisk,
- koszty transportu wewnetrznego

- 5.Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca,
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CZESC C
POZYCJE PRZEDMIAROWE



przedmiar rob6t.puz

TOM VIII — STALA ORGANIZACJIA RUCHL

Spis dzialéw przedmiaru robot

Nr Nazwa dzialu robot
11 Rozbidrka elementéow drog
21 Oznakowanie poziome
2.2 Oznakowanie pionowe
23 Progi spowalniajace na jezdni
24 Wiaty przystankowe
3.1 Mata architektura

BIMestiMate4 (C) Datacomp 1994-2021

(lic. 0004E759)

stronanr:
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TOM VIII — STALA ORGANIZACJIA RUCHL

Przedmiar roboét

Nr Kod pozycji STWiOR Opis robot, wyliczenie ilo$ci robot Jm Ilos¢
Kosztorys TOM VIII - STALA ORGANIZACJA RUCHU
1 Grupa D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 |Element D-01.02.04. Rozbidrka elementéw drog
1.1.1 |[KNR231/703/3 demontaz istniejgcych tablic znakéw drogowych
Wyliczenie ilosci robét:
D-1 1+1 2,000
A-7 1 1,000
D-15 1+1 2,000
RAZEM: 5,000 |szt 5,000
1.1.2 |KNR231/818/8 demontaz istniejgcych stupkéw do montazu tablic znakéw drogowych szt 5,000
1.1.3 |[KNR404/1107/ zatadowanie ztomu pochodzacego z rozbiorki tablic znakéw drogowych i
1(1) wywiezienie z terenu rozbiérki w miejsce wybrane przez wykonawce
KNR 404/ 1107/ spetniajgce wymagania przepiséw o gospodarce odpadami na odlegtos¢ 15 km
4(1)
Wyliczenie ilosci robét:
tablice 2,5*5*0,001 0,013
stupki 19,63*5*0,001 0,098
RAZEM: 0,111t 0,111
2 Grupa D-07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
2.1 |Element D-07.01.01. Oznakowanie poziome
2.1.1 |[KNR231/706/2 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego , linie segregacyjne i
krawedziowe ciggte malowane mechanicznie
Wyliczenie ilosci robét:
P-4 (10,5+20,0+2,5+8,5+9,5+45,5+8 5+12,0+22,0+9,0+
6,0+12,0+19,0+17,0+11,5+0,5+14,5+4,4+1,0+1,0+6
,0+9,5+18 5+45+175+7,0+6,5+11,0+30,5+16,0+15
,0+2,0+27,0+6,5+7,0+20,0+15,0+3,0+12,0+15,0+15
0)*0,24 119,856
P-3b (7,0+7,0+17,6+21,0)*0,18 9,468
RAZEM: 129,324/m2 | 129,324
2.1.2 |KNR231/706/3 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego, linie segregacyjne i
krawedziowe przerywane malowane mechanicznie
Wyliczenie ilosci robét:
P-1b (126,0+126,0)*0,04 10,080
P-1e (5,0+21,0+32,0+5,0+3,0%*43)*0,12 23,040
RAZEM: 33,120|m2 33,120
2.1.3 |KNR231/706/5 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego, linie na
skrzyzowaniach i przejsciach dla pieszych malowane recznie
Wyliczenie ilosci robét:
P-12 (7,0+7,0)*0,5 7,000
P-14 (3,5+3,5)*0,375 2,625
P-10 (6,5+5,5*2)*4,0*0,5 35,000
proég zwalniajacy 7,0%¥2*0,232 3,248
RAZEM: 47,873/m2 47,873
2.1.4 |[KNR231/706/1 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego, linie przystakowe
malowane recznie
Wyliczenie ilosci robét:
P-17 ‘(20,0+20,0+30,0+30,0)/ 15*1,72 11,467
RAZEM: 11,467\m2 11,467
2.15 |ATU4/210/2 montaz punktowych elementow odblaskowych szt 14,000
2.2 |Element D-07.02.01. Oznakowanie pionowe
221 [KNR231/702/1 montaz stupkéw do przymocowania tablic znakéw drogowych; wykonanie
KNR223/308/1 fundamentéw betonowych z betonu zwirowego dlazamontowania stupkéw do
przez analogie oznakowania pionowego - przyjeto 0,0375 m3/ szt betonu do wykonanie
fundamentu szt 33,000
BIMestiMate4 (C) Datacomp 1994-2021 stronanr: 2
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TOM VIII — STALA ORGANIZACJIA RUCHL

Nr Kod pozycji STWiOR Opis robot, wyliczenie ilo$ci robét Jm Tlos¢
222 |[KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu A - znaki $rednie
Wyliczenie ilosci robét:
A-1la 4 4,000
RAZEM: 4,000|szt 4,000
2.2.3 |[KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu B - znaki $rednie
Wyliczenie ilosci robét:
B-36 5 5,000
B-33 5 5,000
B-2 2 2,000
RAZEM: 12,000|szt 12,000
224 [KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu C- znaki $rednie
Wyliczenie ilosci robét:
C5 5 5,000
C2 1 1,000
RAZEM: 6,000|szt 6,000
225 |[KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu D - znaki $rednie
Woyliczenie ilosci robot:
D-47 9 9,000
D-46 7 7,000
D-6 6 6,000
D-4a 1 1,000
D-15 5 5,000
D-3 2 2,000
RAZEM: 30,000|szt 30,000
226 [KNR231/703/1 montaz tablic znakéw drogowych typu T-1
Wyliczenie ilosci robét:
T-1 2 2,000
RAZEM: 2,000|szt 2,000
2.2.7 |[KNR231/703/1 montaz tablic znakéw drogowych typu T-25
Wyliczenie ilosci robét:
T-25 3 3,000
RAZEM: 3,000|szt 3,000
228 |[KNR231/703/1 montaz tablic znakéw drogowych typu T-11
Wyliczenie ilosci robét:
T-11 8 8,000
RAZEM: 8,000|szt 8,000
2.3 |Element D-07.10.01. Progi spowalniajace na jezdni
2.3.1 |Kalkulacja montaz progu wyspowego zwalniajgcego
wtasna szt 2,000
24 |Element D-07.10.01. Wiaty przystankowe
2.4.1 \KNR209/422/4 demontaz i ponowny montaz zgodnie z nowa lokalizacjg istniejacej wiaty
KNR 209/ 422/ 2 przystankowej szt 1,000
2.4.2 |KNR209/422/2 montaz nowych wiat przystankowych szt 2,000
3 Grupa D-10.00.00. INNE ROBOTY
3.1 |Element D-10.09.01. Mata architektura
3.1.1 |Kalkulacja montaz stojakOw rowerowych
wtasna szt 5,000
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