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ROZBUDOWA UL. CZERWONE MAKI WRAZ BUDOWA KANALIZAC]I
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ul. Centralna 53.
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PRZEDMIAR ROBOT
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45233221-4 Malowanie nawierzchni

34922100-7 Oznakowanie drogowe
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Organizacja ruchu

CZESC A
WPROWADZENIE
WSTEP
1. TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest opracowanie przedmiaru na podstawie dokumentacji projekto-
wej, w ramach zadania:

ROZBUDOWA UL. CZERWONE MAKI WRAZ BUDOWA KANALIZAC]I DESZCZOWE] 1
OSWIETLENIA ULICZNEGO I PRZEBUDOWA SIECI ENERGETYCZNE], TELETECHNICZNE] W
KRAKOWIE

ORGANIZACJA RUCHU

2. CEL OPRACOWANIA
Opracowanie ma na celu szacunkowe ustalenie zakresu robét.
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest szacunkowy zakres robdt zwigzanych z wykonaniem rob6t
zwigzanych z organizacja ruchu wraz z robotami towarzyszacymi w ramach zamierzenia budowla-
nego okreslonego w pkt. 1.



Organizacja ruchu

CZESC B
ZALOZENIA PRZEDMIAROWE
WPROWADZENIE
do opracowania zestawienia wielkosci i kosztow zadania inwestycyjnego na wykonanie rob6t

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 maja 2013 w sprawie szczegdétowego
zakresu i form dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowych ogtoszony w D.Z. z dnia 24
wrzesnia 2013r poz. 1129.

1.2. Katalog Naktadéw Rzeczowych (KNR).i Kosztorysowe Normy Nakladéw Rzeczowych (
KNNR ) lub kalkulacje indywidualne.

1.3. Ustawa ,,Prawo Zamoéwien Publicznych” ujednolicony tekst ustawy z dnia 20 lipca 2017 r.
Dz. U. z 24 sierpnia 2017 r. poz. 1579.

1.4. Srodowiskowe Metody Kosztorysowania Robét Budowlanych - ogélne zasady i wzorce
kosztorysowania — wydanie | Warszawa Grudzien 2001

1.5. Oficyna Wydawnicza POLCEN sp. z 0.0. ,Regulamin kosztorysowania Polcen - wydanie I.

2. ZAWARTOSC RZECZOWA ZESTAWIENIA ROBOT ZADANIA INWESTYCYJNEGO

2.1. Bezposrednie wielko$ci i zakres wykonania robot zgodnie z projektem i zaloZzeniami technicz-
nym i obmiarem wykonanym przez Biuro Projektowe..

3. METODA WYKONANIA PRZEDMIARU

3.1.Opracowanie obejmuje zestawienie planowanych robdt w kolejnosci Specyfikacji Technicz-
nych.

3.2.0Obliczenie i podanie ilo$ci ustalonych jednostek przedmiarowych wg obmiaru wykonanego
przez biuro projektowe

3.3.Podstawa naktadéw rzeczowych sa Kalkulacje Indywidualne oraz Katalogi Naktadow.

3.4. Opis robo6t i opis czynnosci wchodzacych w zakres rob6t sporzadzony przed wykonaniem ro-
b6t na podstawie opisu technicznego, Specyfikacji Technicznych.

4. DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Roboty beda prowadzone zgodnie z zatoZeniami technologicznymi zawartymi w dokumentacji,
Specyfikacjach Technicznych oraz przepisami BHP. i Ppoz

6. DANE DOTYCZACE ORGANIZAC]I I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY, ZASADY I SPOSOB
REALIZAC]I, ZASADY POKRYWANIA KOSZTOW

1. Koszty Projektu Organizacji i Zagospodarowania Placu Budowy pokrywa Wykonawca.

2. Doprowadzenie wody, energii elektrycznej, linii telefonicznej do placu budowy - na koszt
Wykonawcy.

3. Dojazdy do placu budowy i koszty pozyskania materiatéw - pokrywa Wykonawca.
4. Obiekty i urzadzenia w obrebie placu budowy, ktérych koszt wykonania pokrywa Wykonawca:
- linie rozprowadzajace, wodociggowe, energetyczne i inne,
- sktadowiska materiatoéw, wiaty, zaplecze socjalne,
- place manewrowe i dojazdy do sktadowisk,
- koszty transportu wewnetrznego

- 5.Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca,



Organizacja ruchu

CZESC C
POZYCJE PRZEDMIAROWE



przedmiar robét.puz ORGANIZACJA RUCHU

Spis dzialéw przedmiaru robot

Nr Nazwa dziatu robét
11 Rozbidorka elemntéw drég

121 Oznakowanie poziome

1.2.2 |Oznakowanie pionowe

123 Urzadzenia zabezpieczajace ruch pieszych

124 Przestawienia oznakowania pionowego

125 Urzadzenia do regulacji ruchu, stupki przeszkodowe (pylony)
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przedmiar robét.puz

ORGANIZACJA RUCHU

Przedmiar roboét

Nr Kod pozycji STWiOR Opis robét, wyliczenie ilo$ci robot Jm | Ilos¢
Kosztorys ORGANIZACJA RUCHU
1 Grupa D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1.1 Element D-01.02.04. Rozbidrka elemntéw drog
1.1.1 KNR231/703/6 demontaz istniejgcych tablic znakéw drogowych
Wyliczenie ilosci rob6t:
A-30 1 1,000
D-1 2 2,000
T-1 1 1,000
T-6a 2 2,000
RAZEM: 6,000|szt 6,000
1.12 |KNR231/818/8 demontaz istniejacych stupkéw tablic znakéw drogowych
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000
RAZEM: 3,000|szt 3,000
1.1.3 |KNR404/1107/ zatadowanie ztomu na $rodki transportowe i wywiezienie z terenu robiérki z
1(1) w miejsce wybrane przez wykonaw ce spetniajace wymagania przepisow o
KNR 404/1107/ gospodarce odpadami na odlegto$¢ 15 km
4 (1)
Wyliczenie ilosci rob6t:
(10,9*3+3,6%6)*0,001 0,054
RAZEM: 0,054t 0,054
1.2 Grupa D-07.00.00. OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1.2.1 Element D-07.01.01. Oznakowanie poziome
1.2.1.1 |[KNR231/706/2 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego , linie segregacyjne i
krawedziowe ciggte malowane mechanicznie
Wyliczenie ilosci robot:
P4 \(27,0+36,0+28,0+61,0+35,0+4,0+28,0+4,0)*0,24 53,520
RAZEM: 53,520)m2 | 53,520
1.21.2 [KNR231/706/3 wykonanie oznakowania poziomego cienkow arstwowego, linie segregacyjne i
krawedziowe przerywane malowane mechanicznie
Wyliczenie ilosci rob6t:
P-1e (7,0+3,0+7,0+3,0+9,0+3,0)*0,12 3,840
P-7a (15,0+24,0+19,0)*0,12 6,960
RAZEM: 10,8000m2 | 10,800
1.2.1.3 [KNR231/706/5 wykonanie oznakowania poziomego cienkowarstwowego, linie na
skrzyzowaniach i przejsciach dla pieszych malowane recznie
Wyliczenie ilosci rob6t:
P-11 11,505 5,750
P-13 10,0*0,2625 2,625
P-14 (4,8+5,0)0,375 3,675
P-10 (10,5+9,5+9,0)*0,5 14,500
RAZEM: 26,550)m2 | 26,550
1214 |KNR231/706/7 wykonanie oznakowania poziomego cienkow arstwowego, strzatki i inne
symbole malowane recznie
Wyliczenie ilosci rob6t:
piktogram B-43 7,18 7,180
RAZEM: 7,180/m2 7,180
122 |Element D-07.02.01. Oznakowanie pionowe
1221 [KNR231/702/1 montaz stupk6éw do przymocowania tablic znakéw drogowych szt 3,000
1.2.2.2 [KNR223/308/1 wykonanie fundamentéw betonowych z betonu zwirowego dlazamontowania
przez analogie stupkéw do oznakowania pionowego - przyjeto 0,0375 m3/ szt betonu do
wykonanie fundamentu
Wyliczenie ilosci rob6t:
0,0375*3 0,113
RAZEM: 0,113|m3 0,113
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ORGANIZACJA RUCHU

Nr Kod pozycji STWiOR Opis robot, wyliczenie ilo$ci robét Jm | Ilos¢
1.2.2.3 [KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu A - znaki $rednie
Wyliczenie ilosci rob6t:
A-7 1 1,000
RAZEM: 1,000|szt 1,000
1224 [KNR231/703/2 montaz tablic znakéw drogowych typu D - znaki $rednie
Wyliczenie ilosci rob6t:
D-2 1 1,000
D-6 4 4,000
RAZEM: 5,000|szt 5,000
123 |Element D-07.06.02. Urzadzenia zabezpieczajace ruch pieszych
1.2.3.1 |Kalkulacja montaz stupkéw blokujacych typu U12c
wtasna
Wyliczenie ilosci robot:
U-12c 41 41,000
RAZEM: 41,000(szt | 41,000
1.2.3.2 |[KNR231/701/5 montaz poreczy ochronnych U-12b m 9,000
124 |Element D-07.02.03. Przestawienia oznakowania pionowego
1241 \KNR231/703/1 demontaz istniejgcych tablic znakéw drogowych przeznaczonych do
przestawsienia szt 2,000
1242 |[KNR231/818/8 demontaz istniejacych stupkéw tablic znakéw drogowych szt 2,000
1.2.4.3 [KNR231/702/1 montaz stupkéw do przymocowania tablic znakéw drogowych - stupki
KNR223/308/ 1 pochodzace z demontazu; wykonanie fundamentéw betonowych z betonu
przez analogie zwirowego dlazamontowania stupkéw do oznakowania pionowego - przyjeto
0,08375 m3/ szt betonu do wykonanie fundamentu szt 2,000
1244 KNR231/703/1 montaz tablic znakéw drogowych pochodzacych z demontazu szt 2,000
125 |Element D-07.03.02. Urzadzenia do regulacji ruchu, stupki przeszkodowe (pylony)
1251 [KNR ustawienie pylonoéw ostrzegawczych U-5a z znakiem C-9
510/1101/3
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000
RAZEM: 1,000|szt 1,000
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