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D-00.00.00 Wymagania ogélne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace

wykonania i odbioru robét elektroenergetycznych realizowanych w ramach budowy oraz

przebudowy napowietrznej i kablowej linii nN oraz o$wietlenia ulicznego na odcinkach
kolidujacych z przebudowa ul. Wrobela w Krakowie.

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspdlne dla robét

objetych specyfikacjami technicznymi i dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z

wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu przebudowy napowietrznej i

kablowej linii nn wraz z o$wietleniem ulicznym na odcinkach kolidujacych z projektowang

rozbudowa ul Wrobela w Krakowie.

Zakres budowy obejmuje wykonanie jezdni, oraz petnego uzbrojenia terenu wykonanie

kanalizacji deszczowe i wodociggu oraz przebudowe o$wietlenia ulicznego.

W zakres robét wchodza:

a) przebudowa napowietrzne;j linii niskiego napiecia wraz z przytaczami na odcinkach
kolidujacych z proj. droga.

b) przebudowa kablowej linii niskiego napiecia wraz ze ztaczami kablowymi na odcinkach
kolidujacych z proj. droga.

c) Przebudowa oraz rozbudowa o$wietlenia ulicznego na odcinkach kolidujacych z pro;j.
droga.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowgq (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy InZynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonaweca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
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1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.
1.4.17.
1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukgc;ji
nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
oceng jako$ci materiatéw oraz robot.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podloze. Podbudowa moze skladac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje no$ne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.
Niweleta - wysokosSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewo6w. Pas
drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do
gtebokosci przemarzania.

Polecenie InZyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w
planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.
Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.
Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajow ruchu oraz szerokos$¢ chodnikéw mierzona w Swietle poreczy



mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.27.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnoéci
technologicznej ich wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.30.°

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnoSci na terenie budowy, za metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik budowy, egzemplarz dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznych, kopie
decyzji o pozwoleniu na budowe, kopie decyzji i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowania
robét do realizacji przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robét. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:

e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczna) i zostang przekazane
Wykonawcy,

o Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéora Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i STWIORB
Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania
okreslone w cho¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
wazno$ci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0gélnych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektows i
STWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIORB beda uwazane za warto$ci docelowe,
od ktorych dopuszczalne s3 odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéow i elementéw budowli musza wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWIORB i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowlj, to takie materiaty zostana
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)
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Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robdét.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonaweca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie
trwania budowy. W zaleznoSci od potrzeb i postepu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwies$ci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wiaczony w cene kontraktowa.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych
przy realizacji robdt,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.
Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest wiaczony w cene kontraktowa.
1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy

dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,



b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukop6éw i drég dojazdowych,

2) S$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny
sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng wydana przez
uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na
Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po zakoniczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonaweca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspélpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani
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Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw
Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigZzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten
sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonaweca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegoblnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robé6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robo6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie p6zniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek spos6b zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposob ciaggty bedzie informowac¢ Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.5.13.Ré6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére
spelnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu,
mog3 by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce roéwny lub wyzszy poziom
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wykonania nizZ powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego

zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. RéZnice pomiedzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i
przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic¢ Inzyniera/Kierownika
projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty i/lub wystapia op6Znienia w robotach, Inzynier/Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub
wysokos¢ kwoty, o ktéra nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéow
przeznaczonych do robo6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczeg6towe informacje dotyczace proponowanego Zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zr6dta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego Zr6dta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materialy uzyskane
z dopuszczonego Zrodta w sposéb ciggty spetniajag wymagania STWIORB w czasie realizacji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow ze Zrédel miejscowych wiaczajac w to Zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw
administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych
materiatéw pochodzacych ze Zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie
okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopéw, dokop6éw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6ow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ Zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegélnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgode
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i ztoZone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio
przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,

Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pézZniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skltadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do
robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwosci i
byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwdrnie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki
materiatéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwos$ci. Wyniki tych kontroli beda
stanowi¢ podstawe do akceptacji okresSlonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni,
musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
cze$ci wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji
robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilo$ci wskazaniom
zawartym w STWIORB, PZ] lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu.

Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba Srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera/Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdw na o$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robdét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWIORB, PZ], projektem organizacji robét opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci
wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreSlonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakos$ci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika

projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony spos6b wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan
organizacji robét gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB
oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogdblna opisujaca:

e organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
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organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

sposéb zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczeg6lnych
elementéw robot,

e system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoScia
wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposéb
oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informac;ji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cze$¢ szczegdtowq opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

o wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzajeiilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatéow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

e sposébiprocedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robdét,

e sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢
zatozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i STWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociaggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te bedg tak
powazne, Ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociaggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatéw.
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Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.
Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Préobki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposo6b zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z
wynikami badan jak najszybciej, nie p6Zniej jednak nizZ w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. 6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania préobek i
badania materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent
materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i
robdt z wymaganiami STWIORB na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty
Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i robo6t z dokumentacja projektowa i STWIORB.
Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.
7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wtlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
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2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskag Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spelniaja wymogi STWIORB.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez STWIORB, kazda

partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny

jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. 6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczeg6lnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

e date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

e uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

o 7zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robdt,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e 7godnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

e dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki préb poszczego6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
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Wohpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robét.
(2) Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia
o jakos$ci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robo6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie InZzyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu InZyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celu miesieczne;j
platnosci na rzecz Wykonawecy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci robdt i materiatéw
Dtugosci i odlegtos$ci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.
Jesli STWIORB wtasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m3 jako dlugos$¢ pomnozona przez Sredni przekro;.
[losci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom STWIORB Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposoéb ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoSci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. 0dbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesSci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie p6Zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. 0dbidr czeSciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych cze$ci robé6t. Odbioru
czeSciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. 0dbidr ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
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Odbidr ostateczny rob6t nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentow,
o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnoSci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowg i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetiajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczeg6lnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWIORB z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujace dokumenty:
1) dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i
ew. PZ],

6) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z
STWIORB i ew. PZ],

7) opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZ],

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robo6t wtascicielom urzadzen,

9) geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robdét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg

wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. 0dbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarow3q ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okresSlone dla tej roboty w STWIORB i w
dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
e warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkoéw i transportu na teren budowy,
e warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
e Kkoszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w D-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre$lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w
kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazd6w i organizacji ruchu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robdét,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
c) optaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,
f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw /przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
c) Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
i) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
ii) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6Zniejszymi
zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbioérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi
zmianami).
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D-07.07.01 OSwietlenie drég
1. 1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotami STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
os$wietleniem drogowym.
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych STWIORB
e Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i
majace na celu ustawienie stupéw i montaz opraw o$wietleniowych.
e Roboty zimne, majace na celu wykonanie wykopéw pod fundamenty stupéw i masztow
os$wietleniowych
e Wykonanie fundamentéw pod stupy i maszty
e Stawianie stup6ow i masztéw oswietleniowych
e Montaz opraw oswietleniowych
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi normami.
1.4.1.Shup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie
prefabrykowanym stuzaca do zamontowania oprawy o$wietleniowej na wysoko$ci
do 12 m.
1.4.2.0prawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu filtracji i przeksztatcenia
strumienia Swietlnego wysytanego przez Zrodta Swiatta zawierajaca wszystkie
niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczna.
1.4.3.Fundament - konstrukcja Zelbetowa zagtebiona w ziemi stuzace do utrzymania
stupa w pozycji pracy.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa STWIORB i poleceniami InZyniera.
2. Materialy
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektows i
STWIORB. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody
Inzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za
wykonane roboty.
2.1. Stupy oSwietleniowe
o Nalezy wykorzystac stupy sieci energetycznej dystrybutora energii elektrycznej.
o Nalezy wykorzystac¢ stupy oswietleniowe zarzadcy drogowego.
2.2. Oprawy oSwietleniowe
e Przewiduje sie montaz opraw zgodnie z dokumentacjg projektowa
e Przy przebudowie istniejacych linii o§wietleniowych dopuszcza sie wykorzystanie
istniejacych opraw przy spetnieniu wymagan:
o zgodnosci produktu z przepisami i normami
o potwierdzeniu dobrego stanu technicznego
o uzgodnieniu z zamawiajacym (Inzynierem/Kierownikiem projektu)
Oprawy powinny spetni¢ wymagania PN-83 /E-06305/00-15 i PN-79/E-06314
2.3. Przewody kablowe w izolacji poliwinylowej
o ilo$c¢ zyti przekrdj zgodny z dokumentacjg techniczng
e izolacja750V
e przewody powinny spetnia¢ wymagania PN-74/E-90184
2.4. 2.4. Tabliczki bezpiecznikowe w stupach
e zaciski umozliwiajace przytaczenie zyt do 35 mm2
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Przy przebudowie istniejgcych linii oswietleniowych dopuszcza sie wykorzystanie
istniejacych ztacz stupowych przy spetnieniu wymagan:

o zgodnosci produktu z przepisami i normami

o potwierdzeniu dobrego stanu technicznego

o uzgodnieniu z zamawiajacym (Inzynierem/Kierownikiem projektu)

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez

Inzyniera/Kierownikiem projektu.

4. Transport

Stupy i oprawy o$wietleniowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Usytuowanie podczas transportu powinno by¢ takie, aby wykluczy¢ mozliwo$¢ uszkodzenia.

5. Wykonanie robét
5.1. Wykonanie wykopéw pod fundamenty stupéw

przed przystapieniem do rob6t wykonawca ma obowigzek oceny warunkéw gruntowych
metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu

pod fundamenty prefabrykowane zaleca sie reczne wykonywanie wykopow wasko-
przestrzennych

wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszania naturalnej struktury dna i zgodnie z PN-
68/B-06050

5.2. Montaz opraw osSwietleniowych

kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢

oprawy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodéw

oprawy powinny by¢ zamontowane w sposéb trwaty, aby nie zmienity potozenia pod
wpltywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru z uwzglednieniem strefy
wiatrowe;j.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen
(np. darniny, korzeni, odpadkéw i czesci organicznych). Zasypanie nalezy wykona¢
warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszcza¢ ubijakami recznymi lub zageszczarka
wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ co najmniej 1s20,95 wg
PN-S-02205. Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposéb aby nie spowodowacd
uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowac¢ w poblizu lub odwieZ¢ na miejsce wskazane w STWIORB lub przez
Inspektora Nadzoru.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Badania

Wykonawca rob6t wykona petny zakres badan na budowie, w celu wykazania
Inzynierowi/Kierownikowi projektu zgodno$ci dostarczanych materiatéw i realizacji robét z
Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami STWIORB.

Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju i terminie badan.

Wykonawca ma przedstawi¢ protokét z przeprowadzonych badan.

6.2. Fundamenty

sprawdzenie ksztattéw, wymiarow, stanu technicznego, wytrzymatosci i typéw
podanych w Dokumentacji Projektowej

sprawdzenie doktadnosci ustawienia na planie

sprawdzenie stopnia zageszczenia gruntu jak w pkt. 5.2.

6.3. Pomiar natezenia oSwietlenia

pomiar nalezy wykonac po uptywie, co najmniej 30 min. od wigczenia lamp

pomiary nalezy wykona¢ za pomoca luxomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji
katowej, a element $wiattoczuly powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace doktadne
poziomowanie podczas pomiaru
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7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest ilo$¢ stupéw i opraw oswietleniowych
8. 0dbiér robot
Odbiér robét obejmuje sprawdzenie warunkéw podanych w punktach 5 i 6 niniejszej STWIORB.
Przy
odbiorze robét sprawdzi¢ zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
e aktualng Dokumentacje Projektowa Powykonawcza
e geodezyjna Dokumentacje Powykonawcza
e protokoét z dokonanych pomiaréw
e protokot odbioru robét.
9. Podstawa platnosci
Cena uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji oraz wykonanie wykopow,
stawianie fundamentéw, montaz stupéw, opraw o$wietleniowych, badania i pomiary, oraz
uprzatniecie miejsca wykonanych robét i sktadaniem materiatow.
10. Przepisy zwiazane
e Rozporzadzenie MGPiB w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie
e PNHD 60364
o stopnie ochrony
o instalacje elektryczne
o ochrona przeciwporazeniowa
o sprawdzenie odbiorcze
e ¢ NSEPE004 linie kablowe
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D - 01.03.01 Linie napowietrzne nN

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotami STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
istniejacymi liniami napowietrznymi niskiego napiecia.
1.2. 1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie
linii napowietrznych nN. z przewodami izolowanymi wraz z przytaczami
W zakres prac wchodza:
e zdjecie przewodow ze stupow,
demontaz opraw os$wietleniowych
zdjecie przewodow przytaczowych
demontaz stupow
demontaz odciagow,
ustojowanie stupéw,
stawianie stupow
zawieszenie przewodow toru gtéwnego,
zawieszenie przewodow przytaczy,
e zawieszenie opraw o$wietleniowych
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi normami w tym z PN-
75/E-05100 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne”
1.4.1.Przewéd goty - przewd6d wielozytowy bez izolacji przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego i samono$nego zawieszenia nad ziemia,
1.4.2.Linie napowietrzna z przewodami gotymi - urzadzenie napowietrzne,
przeznaczone do przesytania energii elektrycznej, sktadajace sie z przewodéw
konstrukcji wsporczych i osprzetu
1.4.3.Napiecie znamionowe linii- napiecie miedzyprzewodowe, na ktére linia zostata
zbudowana
1.4.4.0sprzet linii napowietrznej - zbiér elementéw przeznaczonych do taczenia
rozgatezienia lub zakonczenia przewodu,
1.4.5.Przewéd izolowany - przewdd o izolacji zyt roboczych dostosowanych do
warunkoéw pracy w linii napowietrznej, ktérej wytrzymatos¢ elektryczna
odpowiada napieciu znamionowemu linii.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, STWIORB i poleceniami InZyniera. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w
»Wymagania ogélne”.
1.5.1. Wymogi formalne:
a. nalezy skoordynowa¢ wymiane stupéw z robotami drogowymi i robotami zwigzanymi z
innymi ciggami podziemnymi
b. podczas zawieszania przewodow na trasie linii nalezy zachowac¢ tad i porzadek
2. Materialy
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektows i
STWIORB. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez zgody
Inzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem za
wykonane roboty.
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2.1. Zerdzie
Zerdzie powinny posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia przez Instytut Techniki Budowlane;.
Nalezy zwrdéci¢ uwage w czy nie posiadajg peknie¢ ani odpryskéw betonow.
e Zerdzie zelbetowe typu E - Do wymiany nalezy uzywa¢ nowych zerdzi.
2.2. Elementy stalowe
Elementy konstrukcyjne stupow jak i osprzetu musza by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przeze
cynkowanie na gorgco.
2.3. Przewody gote
Przy powiazaniach zastosowano istniejace przewody gote, poprzez ich przepiecie na stupy
projektowane.
2.4. Przewody izolowane
Do budowy nowych odcinkéw linii napowietrznych stosowa¢ przewody izolowane samono$ne
ASxSn o przekrojach do 25 do 120 mmz2 zgodnie z dokumentacja projektowa.
2.5. Osprzet liniowy
Osprzet powinien by¢ dostosowany do typu przewodu, zastosowanego naprezenia, jego napiecia
znamionowego, przekroju i liczby Zyt oraz do mocy zwarcia w miejscu ich zainstalowania.
2.6. Tabliczki ostrzegawcze i numeracyjne
Umieszczone na kazdym stupie Na oznacznikach umiesci¢ nalezy trwate napisy zawierajace:
e numer stupa
e ostrzezenia przewidziane dla urzadzen elektr.
2.7. Beton na ustoje
Do ustojéw nalezy stosowac¢ beton B-10. Opis sktadu znajduje sie w specyfikacji dla branzy
konstrukcyjne;j
2.8. Uziemienia
Niniejsza STWIORB zawiera osobny rozdziat o uziemieniach.
2.9. 0dbioér materiatéw na budowie.
Materiaty na budowe nalezy dostosowac tacznie ze Swiadectwami jakosci, certyfikatami, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.
3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera
/Kierownika projektu.
4. Transport
Zerdzie i przewody moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Usytuowanie
podczas transportu powinno by¢ takie, aby wykluczy¢ mozliwo$¢ uszkodzenia.
5. Wykonanie robét
5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu
robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane.
5.2. Wykonanie wykop6éw pod fundamenty stupow
e przed przystapieniem do rob6t wykonawca ma obowigzek oceny warunkéw gruntowych
e metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu
o wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszania naturalnej struktury dna i zgodnie z PN-
68/B-06050
5.3. Trasowanie linii - stupy nalezy ustawi¢ w miejsce zgodne z pokazanym w dokumentacji
projektowe;j.
5.4. Remonty linii, przebudowy, itp.:
e prace wymagaja wytaczenia linii spod napiecia.
e w celu zapewnienia bezpiecznego wykonania rob6t linia powinna by¢ przekazana
protokolarnie,
e wszystkie materiaty demontowane z okresleniem przydatnych do ponownego montazu i
podlegajacych zwrotowi do magazynu uzytkownika powinny by¢ rozliczone,
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e przed wejSciem na stup linii istniejacej nalezy sprawdzi¢ jego stan,

e do pelnego jednostronnego naciggu przewodéw dostosowane s3 tylko stupy krancowe w
dobrym stanie,

5.5. Posadowienie stupow:

e stupy sg posadowione w ustojach kopanych, zaprojektowanych dla gruntéw $rednich i
stabych; typy ustojow podano w dokumentacji,

e przy betonowaniu fundamentu nalezy zachowa¢ zasade betonowania podwodnego tzw.
metoda ,kontraktor”,

e stalowe elementy ustojéw nalezy chroni¢ przed korozja.

e odziomek stupa i Zelbetowe elementy ustojowe nalezy chroni¢ przed szkodliwymi
wptywami jedynie w przypadku stwierdzenia gruntu bardzo agresywnego.

5.6. Czynnosci przed ustawieniem stupa:

e montaz hakoéw, poprzecznikéw, konstrukcji montazowych,

e montaz bednarki,

5.7. Naciag przewodow.

e Naciag przyjac z uwzglednieniem strefy klimatycznej na terenie inwestycji,
obliczeniowego przekroju przewodu, rozpietosci przesta, temperatury roboczej
przewodow

e Podczas zaciggania przewod 6w nalezy uwzgledni¢ temperature otoczenia,

e dla nowych przewodéw aluminiowo-stalowych, aluminiowych i ze stopéw aluminium
nalezy wykona¢ przeprezenie .

5.8. Czynnos$ci po wykonaniu naciggu linii gtéwnej:

e montaz przytaczy,

e montaz uziemienia.

e montaz zej$¢ kablowych

e montaz opraw o$wietleniowych

5.9. Wykonanie uziemien.

Uziemienia beda wykonane dla podtaczenia odgromnikéw. Niniejsza STWIORB zawiera osobny
rozdzial o uziemieniach.

6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Zasady wykonywania kontroli robét
o celem kontroli roboét jest stwierdzenie zatoZonej jakosci wykonanych robét
e wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan i pomiaréw na budowie w
celu wykazania InZzynierowi zgodnos$ci dostarczonych materiatéw i realizacji robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami STWIORB
e przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ InZyniera o
rodzaju i terminie badania
e po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan i protokét
pomiaréw do akceptacji Inzyniera
e Wykonawca powiadamia na piSmie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej,
ktora moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera
6.2. Wykopy pod ustoje
Kontroli podlegaja:

e lokalizacja wykopu,

e gtebokos¢ i szerokos¢ wykopu,
e rodzaj zastosowanego betonu
6.3. Stupy i ustoje

W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6t budowlanych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badaniai pomiary:

e zabezpieczenie antykorozyjne podziemnych czesci stalowych,
e sposdéb wykonania ustoju (stopien zageszczenia betonu),

e odchylenie stupa od pionu,

o jakos$¢ zerdzi (pekniecia, odpryski betonu),
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e sposdéb zamocowania osprzetu,
6.4. Linia napowietrzna
Kontroli podlegaja:
® naciag (zwis) przewodéw,
e oznakowanie linii
e sposdb zamocowania osprzetu, lamp oswietleniowych, zej$¢ kablowych
6.5. Sprawdzenie ciaglosci zyt
Sprawdzenie cigglosci zyt oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzadéw o napieciu
nie przekraczajacym 24 V.
Wynik sprawdzenia nalezy uznac za dodatni jezeli poszczeg6lne zyly nie maja przerw oraz jesli
poszczegblne fazy na obu koncach linii oznaczone s3 identycznie.
6.6. Pomiar skutecznosci ochrony przed porazeniem
Po wykonaniu linii napowietrznej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla
stwierdzenia szybkiego wytgczenia zasilania.
Wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;j.
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest:
mb dtugosci linii napowietrznej,
liczba stupéw w rozbiciu na stupy ZN i E,
liczba Zerdzi tworzacych stanowisko stupowe,
liczba odgatezien od linii gtéwne;j,
liczba wykonanych uziemien,
liczba sztuk odgromnikéow.
liczba opraw o$wietleniowych
8. 0dbiér robot
Odbiér robét obejmuje sprawdzenie warunkéw podanych w punktach 5 i 6 niniejszej STWIORB.
Zakresy odbioru zgodnie z ,wymaganiami ogolnymi”
Przy odbiorze rob6t sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
e aktualng Dokumentacje Projektowa powykonawcza
e geodezyjna Dokumentacje Powykonawcza
e protokoét z dokonanych pomiaréw
e protokot odbioru robét.
9. Podstawa platnosci
Cena uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji, oraz:
e geodezyjne wytyczenie trasy
koszt materialow
wykonanie wykopéw i ustojow,
zawieszenie przewodow,
montaz osprzetu.
przeprowadzeni préb, badan i pomiaréw
wykonanie Dokumentacji Powykonawczej
uporzadkowanie terenu
utylizacja lub przekazanie pozostatych przy budowie linii napowietrznej elementéw
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D-01.03.02 Przebudowa kablowych linii energetycznych

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORBWIORB

Przedmiotami STWIORBWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z przebudowa3 i zabezpieczeniem linii kablowych sieci rozdzielczej niskiego i $Sredniego napiecia.
1.2. Zakres stosowania STWIORBWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych STWIORBWIORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace wykonanie
linii kablowych niskiego i Sredniego napiecia utozonych w ziemi.
W zakres prac wchodza:
e wykonanie i zasypanie rowow kablowych
e nasypanie warstw piasku na dnie wykopu i na utozonym kablu
e utozenie rur ochronnych pod drogami i na skrzyZowaniach z uzbrojeniem podziemnym
terenu
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi normami.
1.4.1.Kabel - przewdd wielozytowy izolowany przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.
1.4.2.Linie kablowe - kabel utoZony w ziemi i tunelu instalacyjnym tgcznie z osprzetem,
taczacy zaciski dwuch urzadzen elektrycznych
1.4.3.Napiecie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe, na ktore linia zostata
zbudowana.
1.4.4.0sprzet linii kablowej — zbiér elementéw przeznaczonych do taczenia rozgatezienia
lub zakonczenia kabli
1.4.5.0stona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego
1.4.6.Przykrycie - ostona oznacznikowa nad kablem chronigca kabel przed
uszkodzeniem od gory
1.4.7.Zblizenie - najmniejsza dopuszczalna odlegtos$¢ linii kablowej od innych urzadzen
bez konieczno$ci stosowania przegrod lub oston.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, STWIORBWIORB i poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Wymogi formalne
a) nalezy skoordynowac¢ uktadanie kabli z robotami drogowymi i robotami zwigzanymi z
innymi ciggami podziemnymi
b) podczas uktadania kabli i przewodéw trasy musza by¢ suche i utrzymane w czystosci
2. Materialy
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z Dokumentacja Projektows i
STWIORBWIORB. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniony bez
zgody InZzyniera.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem za
wykonane roboty.
2.1. Piasek do uktadania kabli w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.
2.2. Folia ostrzegawcza nalezy stosowac dla oznaczenia kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi. Nalezy uzy¢ folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW koloru
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niebieskiego dla linii nn i czerwonego dla linii SN o grubosci 0,5 + 0,6 mm gat. I. Folia
powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.3. Rury na przepusty kablowe powinny by¢ wykonana z materiatéw trudnopalnych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.
Whnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie. Pod drogami zastosowano rury z tworzywa
sztucznego o zwiekszonej wytrzymatosci, a przy skrzyzowaniach z innymi ciggami rury
standartowe. Srednice rur maja by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.

2.4. Kable energetyczne. W kablowych liniach elektroenergetycznych nn nalezy stosowa¢
kable typu YAKXS, NA2XY-], o napieciu znamionowym 1 kV i o przekrojach zgodnych z
Dokumentacjg Projektows,

2.5. Osprzet kablowy powinien by¢ dostosowany do typu kabla, jego napiecia
znamionowego przekroju i liczby Zyt oraz do mocy zwarcia w miejscu ich
zainstalowania. Mufy i gtowice powinny by¢ zgodne z postanowieniami PN-90/E-
06401/01-03.

2.6. Oznaczniki kablowe

Na oznacznikach umiesci¢ nalezy trwate napisy zawierajace:

e symbol i numer ewidencyjny kabla

e oznaczenie kabla

e znak uzytkownika

e rok utozenia kabla

2.7. 0dbior materialéw na budowie

Materiaty na budowe nalezy dostosowac tacznie ze Swiadectwami jakosci, certyfikatami,
kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. 4.Transport
Kable i przewody moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Usytuowanie podczas
transportu powinno by¢ takie, aby wykluczy¢ mozliwo$¢ uszkodzenia.

5. Wykonanie robét

5.1. Akceptacja
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane.
5.2. 5.2. Rowy kablowe
e ¢ przed przystapieniem do rob6t nalezy przeprowadzi¢ geodezyjne wytyczanie tras linii
kablowych
e gtebokos¢ wykopu zgodnie z normg PN-76/E-05125
e szeroko$¢ wykopu nie mniejsza niz 0,4 i nie mniejsza niz
S =Sd+(n-1)a+20 [cm]
gdzie:
n - ilos¢ kabli w jednej warstwie
Sd - $rednice zewnetrzne kabli
a - odlegto$¢ miedzy kablami = 10 cm
e warstwa piasku min. 10 cm pod i 10 cm nad kablem
5.3. Ukladanie kabli w rowie kablowym
e Przed przystapieniem do montazu kabli i przewod6w sprawdzi¢ stan rowu kablowego i
podloza dla przewodéw.
e Kable uktada¢ w odlegtosci 10 cm od siebie
e Kable zasypa¢ 10 cm warstwa piasku i oznaczy¢ folia
e SkrzyZowanie z drogami oraz istniejacym i projektowanym uzbrojeniem nalezy wykona¢
w rurach ochronnych
e Na catej dtugosci kable powinny by¢ zaopatrzone w trwate oznaczniki w odlegtosci nie
wiekszej niz 10 m oraz przy wejsciach do obiektéw (w zlaczach kablowych) i wej$ciach
do rur ochronnych
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4. UlozZenie rur (przepustéw) ochronnych pod drogami

e rury ochronne pod drogami wykona¢ nalezy w trakcie wykonywania drég

o glebokos¢ utozenia pod droga powinna by¢ taka, aby dolna powierzchnia trwatego
podtoza

e drogi od gérnej powierzchni rury nie byta mniejsza niz 20 cm oraz odlegto$¢ gorne;j

e powierzchni rury od gérnej powierzchni drogi nie byta mniejsza niz 70 cm

o dlugos¢ rury powinna réwnac sie dtugosci kabla na skrzyZowaniu z drogg wraz z
kraweznikami i dodatkiem co najmniej 50 cm z kazdej strony

e przepusty pod drogami wykona¢ nalezy w rurach o srednicy mini. 160 mm (koloru
czerwonego dla sieci SN) i min. 110 mm (koloru niebieskiego dla sieci nN)

e przy kazdym skrzyzowaniu z drogg nalezy ulozy¢ przepusty rezerwowe ujete w
Dokumentacji Projektowej o $rednicy minimum 110 mm

e Kkonce rur nalezy uszczelnié

5.5. Ulozenie rur ochronnych przy skrzyzowaniach z innymi ciagami podziemnymi:

o glebokos¢ zakopania - 70 cm odpowiednio do odlegto$ci wymaganej przy skrzyZowaniu
z danym obiektem wedtug PN-76/E-05125

e dlugos¢ rury powinna réwnac sie dtugosci kabla na skrzyZowaniu z dodatkiem co
najmniej 50 cm z kazdej strony, lecz nie mniejsza niz 1,5 m.

e skrzyzowania nalezy wykona¢ w rurach z tworzyw sztucznych

e Kkonce rur nalezy uszczelnié

5.6. Podlaczenia kabli

e zarobione korice kabli nalezy oznaczy¢ barwami zgodnymi z PN-90/E-05023

e do podtaczenia nalezy stosowac koncoéwki zaprasowywane

6. Kontrola jakos$ci robét

6.1. Zasady wykonywania kontroli robét
e celem kontroli roboét jest stwierdzenie zatoZonej jakosci wykonanych robét

o Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan i pomiaréw na budowie w
celu wykazania InZzynierowi zgodnos$ci dostarczonych materiatéow i realizacji robét
zgodnie z Dokumentacjg Projektowga oraz wymaganiami STWIORBWIORB

e przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ InZyniera o
rodzaju i terminie badania

e po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pi$mie wyniki badan i protokotu
pomiarédw do akceptacji Inzyniera

e Wykonawca powiadamia na piSmie InZyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej,
ktora moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera

6.2. Rowy kablowe

Kontroli podlegaja:

e trasy wykonanego wykopu

e glebokos¢ i szerokos¢ wykopu

e warstwa piasku na dnie wykopu, ktéra powinna wynosi¢ 10 cm

6.3. Linie kablowe

W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6t budowlanych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
badania i pomiary:

o glebokos¢ zakopania kabla

grubo$¢ warstwy piasku

odlegtos¢ folii ochronnej od kabla

odlegtosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach

oznakowanie linii kablowych

Pomiary nalezy wykona¢ co 10 m budowanej linii kablowe;j.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowania nadmiaru
ziemi.
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6.4. Sprawdzenie ciaglosci zyt
Sprawdzenie cigglosci zyt oraz zgodnosci faz nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzadéw o napieciu
nie przekraczajacym 24 V.
Wynik sprawdzenia nalezy uznac za dodatni jezeli poszczeg6lne zyly nie maja przerw oraz
jesli poszczegdlne fazy na obu koncach linii oznaczone s3 identycznie.

6.5. Pomiar rezystancji izolacji
Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV,
dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej wartosci.
Wynik nalezy uzna¢ za dodatni jeZeli rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalne;j
warto$ci rezystancji izolacji kabli wykonywanych wg PN-93/E-90401.

6.6. Pomiar skutecznos$ci ochrony przed porazeniem
Po wykonaniu sieci kablowej nalezy pomierzy¢ impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia
szybkiego wylaczenia napiecia.
Wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;j.
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest mb rowu, kabla oraz ilosci Zyt do podtaczenia.
8. 0dbiér robot
Odbiér robét obejmuje sprawdzenie warunkéw podanych w punktach 5 i 6 niniejsze;j
STWIORBWIORB. Przy odbiorze rob6t sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

e aktualng Dokumentacje Projektowa Powykonawcza

e geodezyjna Dokumentacje Powykonawcza

e protokoét z dokonanych pomiaréw

e protokot odbioru robét.
9. Podstawa platnosci
Cena uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji oraz:

e geodezyjne wytyczenie trasy
koszt materialow
wykonanie wykopéw
utozZenie i zasypanie kabli
wykonanie przepustéw kablowych
przeprowadzeni préb, badan i pomiaréw
wykonanie Dokumentacji Powykonawczej
uporzadkowanie terenu pozostatych przy budowie linii kablowych
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E- 01. Uziemienia

1. Wstep
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem uziemienia roboczego.
1.1. Przedmiot STWIORBWIORB
Przedmiotami STWIORBWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z uziemieniem sieci elektroenergetycznych.
1.2. Zakres stosowania STWIORBWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.
1.3. Zakres robot objetych STWIORBWIORB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejma wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie uziemienia. Zakres rzeczowy obejmuje wykonania wykopu, utoZenie bednarki
uziemiajacej FeZn 30 x 4 mm, wbicie uziomoéw pretowych, podigczenie przewodow
uziemiajgcych oraz badanie i pomiar instalacji uziemiajace;.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi normami.
2.1. uziemienie - urzadzenie uziemiajgce obejmujace uziom, przewdd uziemiajacy
2.2. uziemienie robocze - uziemienie okreslonego punktu obwodu elektrycznego (cze$ci
czynnej lub przewodu ochronno - zerowego PEN) w celu zapewnienia prawidtowej
pracy urzadzen elektrycznych
2.3. uziom - przedmiot metalowy zagtebiony w ziemi w spos6b zapewniajacy z nim dobra
styczno$¢ elektryczng
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIORBWIORB i poleceniami InZyniera
2. Materialy
¢ bednarka FeZn 30 x 4 mm, spetniajaca wymagania PN-67 /H-92325
e przewdd LY 10 mm?2 o izolacji min.750 V
e uziom pretowy wg dokumentacji
e koncéwki i zaciski ocynkowane
e zlacza kontrolne ocynkowane
e TasSmadenzo

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
Dowolny $rodek transportu.
5. Wykonanie robét

5.1. Akceptacja
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu robot

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonane roboty.

5.2. Ukladanie bednarki
Bednarke uziemiajaca uktadac na gtebokosci ok 1,0 nie mniej niz 0,6 m. Wszystkie przewody
uziemiajgce zabezpieczy¢ przed korozja i mechanicznym uszkodzeniem. Rowy nalezy zasypa¢
tak, aby w bezposrednim kontakcie z uziomem nie byto kamieni, Zwiru lub gruzu.

5.3. Polaczenia
Potaczenia wykonac jako spawane i przez zaciski uziemiajace.
6. Kontrola jakos$ci robét

6.1. Zasada wykonywania kontroli robét
Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonanych robot.

Wykonawca rob6t ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
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wykazania Inzynierowi zgodnos$ci dostarczonych materiatéw i realizacji robo6t z Dokumentacja
Projektowg oraz wymaganiami STWIORBWIORB.
Przed przystapieniem do badan Wykonawca winien powiadomi¢ InZzyniera o rodzaju i terminie
badania. Po wykonaniu badania Wykonaweca przedstawia na pi$mie wyniki badan do akceptac;ji
Inzyniera.
Wykonawca powiadamia pisemnie InZzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej. Dalsze
prace Wykonawca moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera.
Roboty nalezy prowadzi¢ w obecnosci InZyniera.
a) ogledziny czesci nadziemnej
b) pomiar rezystancji uziemienia
c) sprawdzi¢ ciggtos¢ potaczen
d) protokétbadanbic
e) wykonywane prace muszg spelnia¢ wymagania obowigzujacych przepisow w tym zakresie w tym
normy PN-HD 60364-4-41:2009, PN-HD 60364-5-54: 2011 i N SEP-E-001:2013. Warto$¢
rezystancji uziemienia nie moze przekracza¢ wartosci wskazanych w dokumentacji projektowe;j
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest
a. uziom pretowy w szt.
b. polaczenia - w szt.
c. pomiaribadania - w szt.
8. 0dbiér robot
Odbiér robét obejmuje sprawdzenie warunkéw podanych w punktach 5 i 6 niniejsze;j
STWIORBWIORB.
Przy odbiorze rob6t sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacjg projektowa
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
» aktualng dokumentacje Projektowa- Powykonawcza
¢ protokoty dokonanych pomiaréw
e protokét odbioru robét
9. Podstawa platnosci
Cena uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji
¢ wykonanie wykopow
¢ ulozenie bednarki
e whbicie pretow
¢ wykonanie potaczen
e pomiary i badania
¢ wykonanie Dokumentacji Projektowo - Powykonawczej
e uprzatniecie miejsca pracy z odpadow
10. Przepisy zwiazane
¢ Rozporzadzenie MGPiB w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada¢
budynki i ich usytuowanie
e PNHD 60364
o stopnie ochrony
o instalacje elektryczne
o ochrona przeciwporazeniowa
o sprawdzenie odbiorcze
e N SEP E004 linie kablowe
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