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Tymczasowa oocelowa organizacja ruchu

CZESC A
WPROWADZENIE
WSTEP
1. TEMAT OPRACOWANIA

Tematem opracowania jest opracowanie przedmiaru na podstawie dokumentacji projektowej, w ra-
mach zadania:

ROZBUDOWA UL. WROBELA - ETAP IV - AKTUALIZACJA DOKUMENTAC]I PROJEKTOWE] ROZBUDOWY
ULICY WROBELA OD KM 0+757.35 DO KM 1+560.24 WRAZ Z ODWODNIENIEM, OSWIETLENIEM I
PRZEKEADKAMI KOLIDUJACEGO UZBROJENIA ORAZ WYKONANIE DOKUMENTAC]I PROJEKTOWE] NA
BUDOWE PRZYLACZY KANALIZAC]JI OPADOWE] UL. WROBELA OD KM 0+757.235 DO KM 1+560.24

ETAP IV TOM IX - TYCZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

2. CEL OPRACOWANIA
Opracowanie ma na celu szacunkowe ustalenie zakresu robét.
3. ZAKRES OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest okreslenie szacunkowego zakresu robét zwigzanych z wykonaniem

tymczasowej organizacji ruchu wraz z robotami towarzyszacymi w ramach inwestycji wymienionej w punkcie
1.



Tymczasowa oocelowa organizacja ruchu

CZESCB
ZALOZENIA PRZEDMIAROWE
WPROWADZENIE
do opracowania zestawienia wielkosci i kosztow zadania inwestycyjnego na wykonanie rob6t

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

1.1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 10 maja 2013 w sprawie szczeg6towego zakresu i form
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowych ogtoszony w D.Z. z dnia 24 wrze$nia 2013r poz. 1129.

1.2. Katalog Nakladéw Rzeczowych (KNR).i Kosztorysoweridg Nakladow Rzeczowych ( KNNR ) lub

kalkulacje indywidualne.

1.3. Ustawa ,Prawo ZamowiePublicznych” ujednolicony tekst ustawy z dnia @& 2017 r.
Dz U.z 24 sierpnia2017r. poz. 1579.

1.4. Srodowiskowe Metody Kosztorysowania Robét Budowlanych - ogélne zasady i wzorce Kosztoryso-
wania - wydanie | Warszawa Grudzien 2001

1.5. Oficyna Wydawnicza POLCEN sp. z 0.0. ,,Regulamin kosztorysowania Polcen - wydanie I.

2. ZAWARTOSC RZECZOWA ZESTAWIENIA ROBOT ZADANIA INWESTYCYJNEGO

2.1. Bezposrednie wielkosci i zakres wykonania roboét zgodnie z projektem i zatoZeniami technicznym i ob-
miarem wykonanym przez Biuro Projektowe..

3. METODA WYKONANIA PRZEDMIARU
3.1.Opracowanie obejmuje zestawienie planowanych robot w kolejnosci Specyfikacji Technicznych.

3.2.0bliczenie i podanie iloSci ustalonych jednostek przedmiarowych wg obmiaru wykonanego przez biuro
projektowe

3.3.Podstawa naktadéw rzeczowych sg Kalkulacje Indywidualne.

3.4.Opis robot i opis czynnos$ci wchodzacych w zakres robo6t sporzadzony przed wykonaniem robét na pod-
stawie opisu technicznego, Specyfikacji Technicznych.

4. DANE DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

Roboty beda prowadzone zgodnie z zatozeniami technologicznymi zawartymi w dokumentacji, Specyfika-
cjach Technicznych oraz przepisami BHP. i Ppoz

6. DANE DOTYCZACE ORGANIZACJI I ZAGOSPODAROWANIA PLACU BUDOWY, ZASADY I SPOSOB REALIZAC]],
ZASADY POKRYWANIA KOSZTOW

1. Koszty Projektu Organizacji i Zagospodarowania Placu Budowy pokrywa Wykonawca.
2. Doprowadzenie wody, energii elektrycznej, linii telefonicznej do placu budowy - na koszt Wykonawcy.
3. Dojazdy do placu budowy i koszty pozyskania materiatléw - pokrywa Wykonawca.
4. Obiekty i urzadzenia w obrebie placu budowy, ktérych koszt wykonania pokrywa Wykonawca:
- linie rozprowadzajace, wodociggowe, energetyczne i inne,
- sktadowiska materiatéw, wiaty, zaplecze socjalne,
- place manewrowe i dojazdy do sktadowisk,
- koszty transportu wewnetrznego

- 5.Koszty utylizacji pokrywa Wykonawca,



Tymczasowa oocelowa organizacja ruchu

CZESC C
POZYCJE PRZEDMIAROWE



przedmiar robét.puz TOM IX-PROJEKT ZMIANY ORGANIZACJI RUCHU ETAP I\

Spis dzialéw przedmiaru robot

Nr Nazwa dzialu robot
1 Kody CPV: 45213311-6 Roboty budowlane w zakresie przystankéw autobusowych
ROZBIORKA I ODBUDOWA ISTNIEJACEGO CHODNIKA
1.1 Roboty rozbiérkowe
1.2 0Odbudowa konstrukcji chodnika
1.3 Kraweznik
14 ZIELEN DROGOWA
141 Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej
142 Odbudowa terenu zieleni
1.5 ZATOKA DO ZAWRACANIA I PERON
151 Zatoka do zawracania
152 Peron
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przedmiar rob6t.puz

TOM IX-PROJEKT ZMIANY ORGANIZACJI RUCHU ETAP I\

Przedmiar roboét

Nr Kod pozycji STWiOR Opis robot, wyliczenie ilosci robot Jm Ilos¢
TOM IX - PROJEKT ZMIANY ORGANIZAC]JI RUCHU ETAP IV
1 ROZBIORKA 1 ODBUDOWA ISTNIEJACEGO CHODNIKA
11 Roboty rozbiérkowe
111 rozebranie istniejacej nawierzchni chodnika z brukowej kostki betonowej
na podsypce cementowo-piaskowej i ztozenie w granicach robét do
ponownego wbudowania
Wyliczenie ilosci robét:
2,0*8,0*2 32,000
RAZEM: 32,000|m2 32,000
112 rozebranie istniejacych obrzezy trawnikowych i ztozenie w granicach
robét do ponownego wbudowania
Wyliczenie ilosci robot:
8,0%2 16,000
RAZEM:; 16,000/m 16,000
113 zatadowanie gruzu, podsypki cementowo-piaskowej na Srodek
transportowy i i wywiezienie z terenu rozbiorki z w miejsce wybrane
przez wykonawce spetniajagce wymagania przepiséw o gospodarce
odpadami na odlegto$¢ do 15km;,
Wyliczenie ilosci robét:
2,0*8,0*0,03*2 0,960
RAZEM: 0,960/m3 0,960
12 Odbudowa konstrukcji chodnika
121 ustawienie obrzezy betonowych, na podsypce cementowo-piaskowej z
wypetnieniem spoin zaprawg cementowa. obrzeza pochodzace z
rozbiérki
Wyliczenie ilosci robot:
8,0%2 16,000
RAZEM:; 16,000/m 16,000
122 wyréwnanie istniejgcej podbudowy konstrukcji thuczniem sortowanym
0/31 mm, stabilizowanego mechanicznie grubosci do 10 cm
Wyliczenie ilosci robét:
2,0*8,0*0,1*2 3,200
RAZEM: 3,200/m3 3,200
123 utozenie nawierzchni chodnika z brukowej kostki betonowej pochodzacej
z rozbiorki na podsypce cementowo-piaskowej 1:4, grubosci 3 cmkostka
szara
Wyliczenie ilosci robét:
8,0*2,0*2 32,000
RAZEM: 32,000|m2 32,000
13 Kraweznik
131 przetozenie, obnizenie istniejacego kraweznika a nastepnie odbudowa
kraweznika zgodnie z pierwotna niweletg
Wyliczenie ilosci robét:
8,0*2 16,000
RAZEM: 16,000|m 16,000
1.4 ZIELEN DROGOWA
141 Usuniecie warstwy ziemi urodzajnej
1411 mechaniczne usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humus) grubosci
30 cm i ztozenie w hatdach w granicach robét do ponownego
wbudowania
Wyliczenie ilosci robét:
275,0+40,0 315,000
RAZEM: 315,000{m2 | 315,000
142 Odbudowa terenu zieleni
1421 mechaniczne rozscielenie ziemi urodzajnej zmagazynowanej w hatdach

pochodzacej z rozbiérki
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przedmiar rob6t.puz

TOM IX-PROJEKT ZMIANY ORGANIZACJI RUCHU ETAP I\

Nr

Kod pozycji |  STWIiOR

Opis robot, wyliczenie ilo$ci robét

Jm

Ilosé

Wyliczenie ilosci robét:

(275,0+40,0)*0,3 94,500

RAZEM: 94,500

m3

94,500

15

ZATOKA DO ZAWRACANIA I PERON

151

Zatoka do zawracania

1511

mechaniczne wykonanie koryta powierzchni zatoki do zawracania na
gtebokos¢ 70 cm w gruncie kategorii I-1V, ztozenie urobku w granicach
robo6t do ponownego wbudowania

m2

275,000

1512

wykonanie warstwy odsaczajacej z kruszxywa naturalnego piasku
drobnego, stabilizowanego mechaninie grubosci’ 20 cm

m2

275,000

1513

wykonanie warstwy mrozoochronnej z mieszanki nie zwigzanej z
kruszywa o uziarnieniu 31,5/ 63,0 mm CNR wg. PN-EN 13285,
stabilizowanej mechanicznieg rubosci 30 cm

m2

275,000

1514

wykonanie dolnej warstwy podbudowy zasadniczej z mieszanki nie
zwigzanej z kruszywa o uziarnieniu 0/31,5,0 mm C90/3 wg. PN-EN
13285, stabilizowanej mechanicznie, grubosci 8 cm

m2

275,000

1515

mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltowa kontrukcji
warstw nieulepszonych emulsjg asfaltowg szybkorozpadowg

m2

275,000

1516

utozenie warstwy wigzacej z mieszanki mineralno-bitumicznych MMA AC
16W, stabilizowanej mechanicznie, grubosci 6 cm

m2

275,000

1517

mechaniczne oczyszczenie i skropienie emulsjg asfaltowa
szybkorozpadowa kontrukcji warstw ulepszonych

m2

275,000

1518

ulozenie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej MMA AC 115,
stabilizowanej mechanicznie grubosci 3'cm

m2

275,000

1519

mechaniczne rozebranie istniejacej nawierzchni MMA z zatadowaniem
gruzu na $rodki transportowe i wywiezienie z terenu rozbiorki z w
miejsce wybrane przez wykonawce spetniajgce wymagania przepiséw o
gospodarce odpadami na odlegto$¢ do 15km;, nawierzchnia grubosci
10'cm

m2

275,000

15110

mechoniczne rozebranie warstw konstrukcyjnych z kruszywa
naturalnego grubosci 70" cm, zatadowanie gruzu na srodki transportowe i
wywiezienie z terenu robiérki z w miejsce wybrane przez wykonawce
spetniajgce wymagania przepis6w o gospodarce odpadami 1 km

m2

275,000

15111

mechaniczne zasypanie wykopow pod koryto zatoki do zawracania
gruntem pochodzacym z korytowania, grunt kat I11-1V

Wyliczenie ilosci robat:

‘275,0*0,7 192,500

RAZEM: 192,500

m3

192,500

152

Peron

1521

mechaniczne wykonanie koryta na gtebokos¢ 51 cm w gruncie kategorii
I-1V, ztozenie urobku w granicach rob6t do ponownego wbudowania

m2

40,000

1522

wykonanie warstwy odsgczajacej z kruszxywa naturalnego piasku
drobnego, stabilizowanego mechaninie grubosci 20'cm

m2

40,000

1523

wykonanie podbudowy zasadniczej z mieszanki nie zwigzanej z
kruszywa o uziarnieniu 0/31,5,0 mm C90/3 wg. PN-EN 13285,
stabilizowanej mechanicznie, grubosci 20 cm

m2

40,000

1524

utozenie nawierzchni peronu z ptyt chodnikowych betonowych 50x50x7
cm, na podsypce piaskowej grubosci 3 bm

m2

40,000

1525

rozebranie nawierzchni peronu z ptyt betonowych chodnikowych
50x50x8 cm na podsypce piaskowej zatadowanie gruzu na srodki
transportowe i wywiezienie z terenu robiorki z w miejsce wybrane przez
wykonawce spetniajace wymagania przepiséw o gospodarce odpadami 1
km

Wyliczenie ilosci robot:

40,0 40,000

RAZEM: 40,000

m2

40,000

1526

mechoniczne rozebranie warstw konstrukcyjnych z kruszywa
naturalnego grubosci 43 cm, zatadowanie gruzu na $rodki transportowe i
wywiezienie z terenu robiorki z w miejsce wybrane przez wykonawce
spetniajace wymagania przepisow o gospodarce odpadami 1 km

m2

40,000

1527

mechaniczne zasypanie wykopow pod koryto zatoki do zawracania
gruntem pochodzacym z korytowania, grunt kat I11-1V

Wyliczenie ilosci robét:
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przedmiar rob6t.puz

TOM IX-PROJEKT ZMIANY ORGANIZACJI RUCHU ETAP I\

Nr Kod pozycji \ STWiOR Opis robot, wyliczenie ilo$ci robét Jm Ilos¢
40,0%0,51 20,400
RAZEM: 20,400/m3 20,400
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