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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckanij (ST) § wymagania dotycze wykonania i
odbioru robot zwdzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodie przepustow w ramach zadania ,Rewitalizacji
Placu Biskupiego w Krakowie”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgeuijaca podstaw stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewddzkich.
Zaleca s} wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork
warstw nawierzchni,
kraweznikow, obrzey i opornikow,
sciekow i zjazdow,
chodnikow,
barier i poeczy,
znakéw drogowych,
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1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Wymagania dotycgce rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Wymagania dotycce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pwdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce pstép mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:

*  rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadaych st z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm),
nég z krawdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),¢sen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

*  rusztowai drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. dtugiei 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych elzlech (np. 3,2 x 6,3 cm) uklad&@ giomosty z
desek,

*  przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalolvyednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub plaskich klatek rusztowaniaWwy(np. z rur stalowyclrednicy 108 mm i
katownikéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaah klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

* rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych $cznikami w ramownice i

kratownice.

Rusztowanie nalyy wykona z materiatéw odpowiadggych nasfpujgcym normom:
drewno i tarcica wg PN-D-95017:1989 [1] lub inrgjakceptowanej przezAyniera,
gwozdzie ,
rury stalowe wg PN-EN 10224:2006 [2] lub innej keaptowanej przez fiyniera,
katowniki wg PN-EN 10056-1:2017-03 [3lib innej zaakceptowanej przezymiera.
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3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementow drég, ogrodiei przepustow mze by
wykorzystany sprg podany portiej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
spycharki,
tadowarki,
zurawie samochodowe,
samochody aizarowe,
zrywarki,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,
koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgéle” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogroflze przepustéw obejmaj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedai dokumentagj projektows, SST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkmy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastos@wa frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w ST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robét rozbidrkowych przepustu pgldokond:
odkopania przepustu,
ew. ustawienia przeraych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,
rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje; 9dzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgtiem,
demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. fementow skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin i¢f@owym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania
konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowych.iprzy zatégeniu ponownego ich wykorzystania,
oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianyohpowtdrnego ycia (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinny coysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST gt wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drogrodzé i przepustéw znajdgge s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgcjprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny bytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@&nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.



Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldtionykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spehdiamdpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodégest:

* dla nawierzchni i chodnika - fifmetr kwadratowy),

*  dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
* dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

*  dla przepustow i ich elementéw

a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),

b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
*  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbjoérki
*  rozkucie i zerwanie nawierzchni,
*  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhjarkcelu ponownego jejaycia, z ut@eniem na
poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
*  odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
*  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
*  zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
*  wyrownanie podiaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbidrkiscieku:
*  odstoniecie scieku,
*  reczne wygcie elementdvéciekowych wraz z oczyszczeniem,
*  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z utgzeniem na
poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
uzupetnienie i wyréwnanie podia,
zatadunek i wyw6z materiatéw z rozbioérki,



* uporzadkowanie terenu rozbioérki;
d) dla rozbiorki chodnikéw:
reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
*  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozlhidrkcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
*  wyrownanie podiaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiérki ogrodze
demonta elementéw ogrodzenia,
odkopanie i wydobycie stupkédw wraz z fundamentem,
zasypanie dotéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [4],
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozljidvkcelu ponownego jegozucia, z ut@eniem w
stosy na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbiérki barier i parczy:
demonta elementéw bariery lub peczy,
odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,
zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsarzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [4],
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
g) dla rozbiérki znakéw drogowych:
demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
odkopanie i wydobycie stupkow,
zasypanie dotéw po stupkach wraz z gserzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [4],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;
h) dla rozbiorki przepustu:
odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umogiig.,
ew. ustawienie rusztowai ich p&niejsze rozebranie,
rozebranie elementéw przepustu,
sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
zasypanie dotéw (wykopdw) gruntem z zagczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [4],
uporzadkowanie terenu rozbiorki.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1 PN-D-95017:1989 Surowiec drzewny. Drewno tartadglaeste.
2 PN-EN 10224:2006 Rury i @tzki ze stali niestopowej do transportu wody i icimyptynéw

wodnych -- Warunki techniczne dostawy
3 PN-EN 10056-1:2017-03  Katowniki rownoramienne i nierownoramienne ze stalgtrukcyjnej
4 BN-77/8931-12 Oznaczenie wskdka zagszczenia gruntu.



