SPIS ZAWARTOSCI

1. Opis techniczny
2. Orientacja narys nr 1

3. Projekt organizacji ruchu na czas wykonania robdt budowlanych
- Stan projektowany - sytuacja- zabezpieczenie miejsca prac rys. nr 1 skala 1:500



OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU DOCELOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
DLA BUDOWY MIEJSC POSTOJOWYCH W REJONIE BLOKOW NR 60 I 61 PRZY
DRODZE WEWNETRZNEJ
UL. WAWELSKIEJ W KRAKOWIE

. PODSTAWA OPRACOWANIA

- Podktad sytuacyjno — wysokosciowy w skali 1: 500

- Inwentaryzacja istniejacego oznakowania wykonana dla potrzeb projektu

- Prawo o ruchu drogowym

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach

- Decyzja ZDMK

- Zlecenie inwestora

. ZAKRES ROBOT

Niniejsze opracowanie ma na celu zaprojektowanie docelowego oznakowania dla
wykonanych miejsc postojowych przy ul. Wawelskiej w rejonie blokéw nr 60 i 61

w Krakowie.

. WARUNKI RUCHOWE I STAN ISTNIEJACY

Ww. ulica posiada jezdni¢ o nawierzchni asfaltowej szerokosci ok 6m. Wzdluz ww ulic
wystepuje jednostronny chodnik oraz jednostronne zatoki parkingowe.

UlL. Wawelska jest droga wewngtrzna jednojezdniowa, na odcinku prowadzonych prac jest
droga jednokierunkows.

Na ulicy wystepuje oznakowanie poziome i pionowe przedstawione na zatacznikach
graficznych.

Na ulicy w miejscu prac wystgpuje maty ruch kotowy i maly ruch pieszy.



4. SPOSOB OZNAKOWANIA

Wykonanie zatok postojowych obejmuje wyznaczenie trzech zatok w rejonie budynkéw nr 60
i 61 — 12 miejsc postojowych (11 miejsc ogdlnodostepnych i 1 miejsca dla pojazdow osob
niepetnosprawnych).

Pierwsza zatoka posiada 3 miejsca postojowe o wymiarach 2,5 x 5 m.

Druga zatoka posiada 4 miejsca postojowe o wymiarach 2,5 x 5 m.

Trzecia zatoka posiada 4 miejsca postojowe o wymiarach 2,5 x 5 m 1 jedno miejsce dla

pojazdu osoby niepetnosprawnej o wymiarach 3,6 x 5 m.

Zaprojektowano nast¢pujace zmiany oznakowania drogowego:
- Oznakowanie pionowe — D-18a (1 szt)
T-29 (1 szt)

- Oznakowanie poziome — P-20 z P-24 (jedno miejsce 3,6 x 5 m)

Szczegdlowy sposdéb wprowadzanych zmian przedstawiony zostal na zalacznikach

graficznych do niniejszego projektu organizacji ruchu.

W trakcie prowadzonych prac moga wystapié takie zagrozenia jak przebywanie pojazdow

1 pracownikéw wykonujacych oznakowanie pionowe i poziome.

5. CZYNNOSCI POPRZEDZAJACE ZAJECIE PASA DROGOWEGO

Przed wprowadzeniem docelowej organizacji ruchu nalezy uzyska¢ u organu zarzadzajacego
ruchem zatwierdzenie niniejszej dokumentacji projektowej - docelowej organizacji ruchu.
Przed wprowadzeniem docelowej organizacji ruchu nalezy powiadomi¢ ww. organ

o planowanym terminie wprowadzenia projektowanych zmian.

6. UWAGI OGOLNE

W czasie prowadzenia robot nalezy zapewnié stata kontrole ustawionego zabezpieczenia
o$wietlenia, oznakowania zast¢pczego, a stwierdzone usterki niezwlocznie likwidowaé. Po
zakonczeniu zajecia pasa drogowego teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego i
przekaza¢ Zarzadcy drogi. Wymiary i rodzaj znakéw uzywanych w zwigzku z robotami
wykonywanymi w pasie drogowym nalezy zastosowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra

Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych warunkow technicznych dla



znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach. Projekt oznakowania nie zawiera wygrodzenia pozostatego
placu budowy wynikajacego z przepisow BHP, za ktére odpowiada kierownik budowy.
Nalezy zapewni¢ dojscia oraz catodobowy dojazd awaryjny do posesji. W przypadku
wkopywania znakéw nalezy dla uniknigcia kolizji sprawdzi¢ usytuowanie uzbrojenia

podziemnego.

7. CZAS REALIZACJI ROBOT

Przedmiotowe roboty planowane sg do realizacji od 30.11.2020r. — jeden dzien.

Termin prac moze ulec zmianie.



