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M.01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU.
1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczgce wytyczenia w terenie osi
obiektu, osi podpor i krawedzi zewnetrznych ustroju niosgcego oraz punktow wysokosciowych dla obiektow
mostowych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

STWIORSB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych STWIORB.

Roboty, ktorych dotyczy STWIORB obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu :

- wytyczenie osi i krawedzi obiektu,

- wytyczenie osi podpor,

- wytyczenie elementéw konstrukcyjnych ustroju no$nego,

- zalozenie reperéw roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji panstwowej,
—  prace pomiarowe przy wyznaczeniu osi drogi i obiektéw inzynierskich,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych i punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych
dowigzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowaniem,

—  zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty oraz odtwarzania uszkodzonych punktéw,
- wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granica robot,

- przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej poza granice robot ziemnych,
- wyznaczenie geometrii obiektow,

- wyznaczenie osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

— osadzenie w konstrukcji obiektéw inzynierskich punktéw pomiarowych,

- wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;.

- inne prace pomiarowe niezbedne dla wykonania obiektu inzynierskiego zgodnie z Dokumentacjg
Projektowq.

1.4. Okre$lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w STWiIORB DM.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t iich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjami i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Repery geodezyjne stalowe (punkty pomiarowe) osadzone w podporach i ptycie zgodne z PN i Dokumentacja
Projektowg

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi G-1
[5]i G-2 [6].
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2.2. Szczegdtowe wymagania dotycz ace materiatow

Do wykonania rob6t wg M.01.01.01 konieczne sg nastepujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie
stalowe, pale drewniane.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2 Szczegotowe wymagania dotycz  gce sprz etu

Do wykonania roboét objetych M.01.01.01 konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
- dalmierze

- niwelatory o podwyzszonej doktadnosci

- tyczki i taty niwelacyjne

-  miernicze tasmy stalowe.

Sprzet pomiarowy powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru. Wszelkie urzadzenia
pomiarowe powinny posiadac atesty i aktualne $wiadectwo legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami.
Jakikolwiek sprzet niegwarantujgcy zachowania wymagan jako$ciowych Robot zostanie przez Inspektora
zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Rob6t. Sprzet pomiarowy podlega akceptacji przez Inspektora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
4.2. Szczeg6towe wymagania dotycz ace transportu

Dowolny rodzaj $rodkéw transportowych zaakceptowany przez Inspektora, stuzacy do przewozu geodetdw,
sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do wykonania robot objetych tg Specyfikacja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycz ace wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Szczego6towe wymagania dotycz  ace wykonania robét

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gidwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

Nalezy wykonac¢ podwdjne tyczenie obiektu: wg dokumentacji drogowej i mostowej. W razie wystgpienia
niezgodno$ci nalezy niezwtocznie powiadomié Projektanta celem ich wyeliminowania.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich bftedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych lub reperéw.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne réznig sie istotnie od okreslonych w
dokumentaciji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy powinny by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzoér tych
oznaczen powinny by¢ zaproponowany przez Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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5.2.1. Osnhowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Wykonawca wykona odpowiednig liczbe statych punktdow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby
moc wykonac prace zwigzane z wytyczaniem.

5.2.2. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontrol i)

W oparciu o sie¢ stalych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, Wykonawca zobowigzany jest
do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy realizacyjnej o wspétrzednych poziomych i wysokos$ciowych dla
lokalnego wytyczania robét.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora projekt osnowy realizacyjnej poziomej

i wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetiac

nastepujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania rob6t oraz odpowiednio
zabezpieczyé przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony
w sposO6b zatwierdzony przez Inspektora tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci winny by¢ zgodne
Z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji),
G-3.1 (Osnowy realizacyjne) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.2.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez
Inspektora zasadami wykonania niezbednych robdt iwytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami
wyszczegolnionymi w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

5.2.4. Wytyczenie obiektow mostowych
Roboty polegajg na wytyczeniu i stabilizacji:

- osi obiektéw mostowych,

—  0si podp6r,

- linii gzymséw

— wyznaczeniu osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

— wyznaczenie charakterystycznych punktéw elementéw konstrukcyjnych obiektu.
w oparciu o Dokumentacje Projektowa.

Wytyczone punkty osi obiektow oraz podpér powinny byé zastabilizowane w terenie przy pomocy pali
drewnianych lub trzpieni stalowych.

Trwatej stabilizacji wymagajg: poczatek i koniec osi obiektu.

Usuniecie pali lub trzpieni z osi budowli moze nastgpi¢ tylko wowczas gdy zastapi sie je odpowiednimi palami lub
trzpieniami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami rob6t w sposaéb trwaty i jednoznaczny.

Wymagania i kryteria doktadnoéci dla rob6t pomiarowych zawarte sg w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3
(Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla rob6t pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektu mostowego:

- dokladnos¢ wytyczenia punktdéw charakterystycznych obiektu +lcm

- dokladno$¢ wyznaczenia rzednych wysoko$ciowych konstrukcji betonowej +lcm

- dokladno$¢ wyznaczenia wysokosci reperow +0,5cm,

- doktadnos¢ wykonania elementéw projektowanych +1lcm,

—  doktadnos¢ pomiaréw poziomych +1lcm /50 m.

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu rob6t do oddania Inspektorowi dokumentacji dotyczgcej osnéw
geodezyjnych i przekazania punktdw w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Szczegotowe zasady kontroli jako  $ci robot

6.2.1 Kontrola osnowy realizacyjnej

Kontrole osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi harmonogram  pomiaréw  kontrolnych  osnowy realizacyjnej
przeprowadzanych w oparciu o stale punkty geodezyjne przekazane przez Inspektora.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy realizacyjnej nalezy wykonywaé przed rozpoczeciem
wiekszych robot, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

6.2.2. Kontrola wytyczenia obiektu

Kontrole wytyczenia osi obiektdw mostowych, osi podpér oraz linii gzymséw nalezy przeprowadzi¢ w odniesieniu
do wymagan punktu 5.2.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Roboty objete niniejszg Specyfikacja podlegajg rozliczeniu ryczattowemu obejmujacemu wykonanie wszystkich
robét sktadowych okreslonych w punkcie 1.3. Specyfikaciji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot

Odbidér rob6t objetych Specyfikacja M.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych elementéw
z Dokumentacjg Projektowa.

Roboty objete STWIORB odbiera Inspektor na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow,
dziennikéw pomiarowych i protokotéw. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami,
roboty uznaje sie za niezgodne z dokumentacjg projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na
wiasny koszt i przedstawienia do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa, ktéra obejmuje:
- wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami;
—  zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,
- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkgciji
- oznakowanie miejsca robét wraz z utrzymaniem,
— prace pomiarowe,
- zalozenie osnowy geodezyjnej,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie punktdéw roboczego pikietazu trasy,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej,
- koszty osrodkéw geodezyjnych.
— wykonanie projektu osnowy realizacyjnej oraz systemu przeprowadzania kontroli okresowej,
—  zakup i dowdz materiatow potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktow wytyczonych w terenie,
- stabilizacja punktéw wytyczonych w terenie, ich utrzymanie i uzupetnienie,
- wykonanie szkicow geodezyjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty.
Instrukcje i Wytyczne GUGIK



